07/2017

706446 /00

Softwarehandbuch

ifm Vision Assistant
fur 3D-Kamera

0O3X1xx

visionassistant

ifm electronic




ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

Inhalt
T VorbemerkUNg . ... 4
1.1 Verwendete Symbole . . ... ... e 4
1.2 Sicherheitshinweise . . . .. ... . . . 4
1.3 Weitere DokUmMENte . . . .. ... 4
2 SystemVvorausSetZUNGEN . . . .. ..o 5
2.1 SOfWaAIE . . . . 5
2.2 Hardware und ZUubehor. . . . . ... 5
Jnstallation. . . ... ... 6
3.1 Hardware . . ... 6
3.1.1 Maflnahmen zur Verhinderung von Mehrfachreflexionen ............................ 6
3.2 Software (ifm Vision Assistant). . .. ... .. . 7
4 Start-Bildschirmseite. . . . ... .. . e 8
4.1 Gerat finden . .. ... 9
4.1.1 Gerat automatisch verbinden . . . ... ... . e 9
4.1.2 Gerat manuell verbinden . .. ... ... . 10
4.1.3 Optionen nach dem Verbindungsaufbau ... ......... .. ... ... ... ... .. .. ... ... .. 11
4.2 Zuletzt verwendet. . . .. ... 11
4.3 Wiedergabe . . ... .. 12
4.4 Verdrahtung . .. ... 13
4.5 Einstellungen . . ... 14
4.6 BEENAEN . . . . 14
5 Aufbau der Bedienoberflache . . . . .. ... . 15
5.1 Navigationsleiste . . ... ... . 16
5.2 Statusleiste. . .. ... 16
5.3 Hauptbereich . ... . 16
6 Monitoringfenster . . .. ... 17
6.1 Anzeige OplioNEN . . . ..o 17
6.1.1 2D-AnSiCht . . .. 18
6.1.2 3D-ANSiCht . . ... 21
6.1.3 Schieberegler. ... ... 27
B.2 AUTZEIChNEN . . . 28
6.3 Monitoringfenster verlassen . . .. ... ... 30
7 ANWENAUNG . .« . o 31
7.1 Bildeinstellungen . ... ... . 32
7.1.1 Triggerquelle einstellen. . .. .. ... e 33
7.1.2 Aufnahmemodus einstellen . .. ... . .. . . 33
7.1.3 Belichtungszeit einstellen. . . ... ... . . . e 35
7.1.4 Ziel-Bildwiederholrate einstellen. . . ... ... . . . . . 36
7.1.5 Filtereinstellen . . ... ... e 36
7.1.6 Betrieb mehrerer Gerate. . .. ... 37
7.2 Schnittstelle einstellen . . ... . . 38
8 Geratekonfiguration . . .. ... .. 39
8.1 AllgEmein . . 40
8.1.1 Name und Beschreibung . .. ... .. .. 40
8.1.2 PasswortsChUtz . . ... ... . . e 41
8.1.3 Einstellungen exportieren. . . .. . ... e 42
8.1.4 Einstellungen importieren. . . ... ... .. 42
8.1.5 Firmware-Update installieren . . . ... .. . . 44
8.1.6 Werkseinstellungen . . ... ... .. . 45
8.1.7 NeUSstart . ... . e 46
8.2 NetzWerK. . . . 47
8.3 NT P 48
O ANNANG . 49
9.1 Netzwerkeinstellungen . . . ... ... 49
0.2 GlOSSar . ..ot 51
9.3 Fehlermeldungen . . . ... 52



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

9.3.1 Fehlermeldungen beim Firmware-Update .. ......... ... .. . ... . . . . . . ... 52

Lizenzen und Warenzeichen

Microsoft®, Windows®, Windows 7¢, Windows 8°, Windows 8.1° und Windows 10° sind eingetragene Warenzeichen der Microsoft
Corporation.

Adobe® und Acrobat® sind eingetragene Warenzeichen der Adobe Systems Inc.

Alle benutzten Warenzeichen und Firmenbezeichnungen unterliegen dem Copyright der jeweiligen Firmen.
Dieses Gerat enthalt (ggf. veranderte) Open Source Software, die besonderen Lizenzbestimmungen unterliegt.
Urheberrechtliche Hinweise und Lizenzbestimmungen unter: www.ifm.com/int/GNU

Bei Software, die der GNU General Public License bzw. der GNU Lesser General Public License unterfallt, kann der Quelltext
gegen Ubernahme der Kopier- und Versandgebuhren angefordert werden.



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

1 Vorbemerkung

Das Dokument beschreibt die Zusammenarbeit zwischen der 3D-Kamera O3X1xx und der Software ifm
Vision Assistant:

e Parametrieren der Kamera

e Einrichten der Anwendung mit dem ifm Vision Assistant

e Uberwachen der Anwendung mit dem ifm Vision Assistant

Sobald eine Anwendung auf der 3D-Kamera eingerichtet wurde, kann die 3D-Kamera ohne den ifm Vision
Assistant betrieben werden.

1.1 Verwendete Symbole

»  Handlungsanweisung

\%

Reaktion, Ergebnis
[...] Bezeichnung von Tasten und Schaltflachen

Bezeichnung von Anzeigetext
Querverweis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Stérungen sind bei Nichtbeachtung maoglich.

Information
Ergénzender Hinweis

=N

1.2 Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Gerats die Bedienungsanleitung. Vergewissern Sie sich, dass sich
das Gerat uneingeschrankt flr die betreffende Anwendung eignet.

Die Missachtung von Anwendungshinweisen oder technischen Angaben kann zu Personen- und
Sachschaden fuhren.

1.3 Weitere Dokumente

e Bedienungsanleitung

e Schnittstellenbeschreibung

Die Dokumente sind abrufbar unter:
| www.ifm.com
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2 Systemvoraussetzungen

2.1 Software
Windows 7 (32/64 bit), Windows 8.1 (32/64 bit), Windows 10 (32/64 bit)

2.2 Hardware und Zubehor

Hardware:

— Kamera der O3X1xx-Produktfamilie

— PC mit Prozessor des Typs x86 oder x64

— Bildschirm: min. 1024 x 768 Bildpunkte, 32 bit Farbtiefe
— Ethernet-Schnittstelle

Die Ethernet-Schnittstelle kann mit einem USB auf Ethernet-Adapter nachgeristet werden.

=)

Zubehor:
— Netzteil 24 V, 1,6 A, Spitzenstrom min. 2,4 A

Weitere Informationen Uber erhaltliches Zubehor finden Sie unter:
| www.ifm.com

=)
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3 Installation

3.1 Hardware

» Gerat an die Spannungsversorgung anschlie3en.

» Geréat Uber das Netzwerkkabel mit der Ethernet-Schnittstelle des PCs verbinden.

1:Netzteil 24 V
2: Gerat
3: Ethernet-Kabel

B[] || 2rc

5 ) Weitere Informationen zum elektrischen Anschluss und zur genauen Pinbelegung sind in der
i Bedienungsanleitung angegeben.

3.1.1 MaBnahmen zur Verhinderung von Mehrfachreflexionen
Bei Messungen von folgenden Objekten kénnen Mehrfachreflexionen auftreten:
e Stark glanzende Oberflachen

e Innenwande von Hohlkérpern (z. B. Schachteln)

e Oberflachen mit geringem Abstand zum Geréat (z. B. Wande)

Mehrfachreflexionen verlangern die Laufzeit des Lichts und tduschen so einen groReren Abstand zum
Geréat vor.

@ naher Oberflache.
Der vorgetauschte

x v/ Abstand ist blau
dargestellt.

2: Korrekte Installation

@ 1:Mehrfachreflexion an

» Geréat in ausreichendem Abstand zu Oberflachen installieren.

» Gerat zur Vorfiuihrung nicht auf eine flache Oberflache (z. B. Tisch) legen.
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3.2 Software (ifm Vision Assistant)

» ifm Vision Assistant Software von der ifm Webseite herunterladen: www.ifm.com

» Zip-Datei “ifmVisionAssistant” auf dem PC entpacken.

» Die ausfilhrbare Datei "ifmVisionAssistant" starten.

| ¢ ifmVisionAssistant_V1_1_33 » ifmVisionAssistant ¥ ~ | +4 Ml ifmVisionAssistant durchsuchen el
Organisieren ~ In Bibliothek aufnehmen ~ Freigeben fir ~ Brennen Neuer Ordner = - e
4 Favoriten Name B Anderungsdatum Typ GroBe =
| Deskiop | help 22.09.2015 08:43 Dateiordner
l4 Downloads @) adtfstreaming_270.dIl 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 1790 KB
< Zuletzt besucht @ capture_replay.dil 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 91 KB
& common.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 339KB E
4[] Bibliotheken 4 communication.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 88 KB
b & Bilder de-DE_cd_startup.gm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 1KB
b 15 Dokumente de-DE_commongm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 33KB
» . Musik de-DE_plugin_03d300.qm 17.09.2015 1052 QM-Datei 116 KB I
» B videos de-DE_plugin_o3mlxcgm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 79KB
en-GB_cd_startup.gm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 1KB
4 & Computer en-GB_common.qm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 26 KB
b & System (C) en-GB_plugin_o3d300.gm 17.09.2015 1052 QM-Datei 63 KB
b < Programme (D) n-GB_plugin_o3mocgm 17.09.2015 10:52 QM-Datei 33KB
& gui_controls.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 14829 KB
> €l Netzwerk ‘ @ ifmVisionAssistant 17.09.2015 10:52 Anwendung 348 KB
% image_grabber_dshow.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 67 KB
4 IPvADiscoveryClientdll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 51 KB
4 logic_diagram.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 1451 KB
“ msvep90.dll 17.09.2015 10:52 Anwendungserwei... 557 KB -
, 42 Elemente

09:12
22.09.2015

i

> Die Start-Bildschirmseite des ifm Vision Assistant wird geéffnet.

) Sollte die Start-Bildschirmseite nach 5-10 Sekunden nicht erscheinen, priifen, ob die Software-
il Voraussetzungen erflllt sind und ob die Dateien vollstandig und korrekt entpackt wurden.
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4 Start-Bildschirmseite

Auf der Start-Bildschirmseite kdnnen die Grundfunktionen des ifm Vision Assistant ausgewahlt werden.

2B O 8 ®

Gerdt finden Zuletzt verwendet Wiedergabe Verdrahtung Einstellungen Beenden

Lizenztext) [Systeminformationen) (Kontakt-Informationen)

Grundfunktionen auf der Start-Bildschirmseite:

Symbol Name Funktion Gerat muss
angeschlossen
sein

Geréat finden Verbindung mit dem neu angeschlossenen Gerét. Ja

Sucht nach angeschlossenen Geraten und zeigt eine Auswahlliste der
gefundenen Gerate an (— ,4.1 Gerat finden®).

Zuletzt verwendet | Verbindung mit einem Gerat, das bereits angeschlossen war und ggf. | Ja
schon konfiguriert ist.

Offnet eine Auswahlliste der Geréte, die schon einmal angeschlossen
waren (— ,4.2 Zuletzt verwendet®).

Wiedergabe Wiedergabe aufgezeichneter Sequenzen (— ,4.3 Wiedergabe®). Nein

Verdrahtung Anzeige der Verdrahtung der Spannungsversorgung. Nein

Die Anzeige dient als Anschlusshilfe bei der Inbetriebnahme
(— ,4.4 Verdrahtung").

@ oW v

1 Die Funktion "Verdrahtung" wird nicht flir O3X1xx unterstitzt.
L

Einstellungen Sprach- und Bildmoduseinstellung der Bedienoberflache Nein
(— ,4.5 Einstellungen®).

Beenden Beenden des ifm Vision Assistant. Nein

® @
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4.1 Gerat finden

Mit dieser Funktion kann nach angeschlossenen Geraten gesucht oder eine manuelle Verbindung zu
einem angeschlossenen Gerat erstellt werden.

» Sicherstellen, dass Gerat und PC betriebsbereit sind und eine Ethernet-Verbindung besteht.

> Ohne Ethernet-Verbindung, kann nicht auf die Funktionen des Gerates zugegriffen werden.

? Folgende Ports missen offen sein (ggf. Einstellungen der Firewall anpassen):
e UDP: 3321

e TCP/HTTP: 80 und 8080

e TCP: 50010

1 Auf das Gerat kann zeitgleich nur mit einem PC zugegriffen werden. Der Zugriff mit mehreren
2J Endgeraten (beispielsweise PC) wird nicht unterstttzt.

4.1.1 Gerat automatisch verbinden

> ,Q anklicken.

> Der ifm Vision Assistant sucht tber Ethernet nach angeschlossenen Geraten.
> Alle gefundenen Gerate werden in einer Auswahlliste angezeigt.

» Schaltflache des gefundenen Gerats anklicken, um eine Verbindung herzustellen.

Suche ahgeschlossen

Klicken fiir eine ermeute Suche.

Manuelle Verbindung

Hier Klicken, um eine IP-Adresse
manuell einzugeben.

Sensor New sensor.

169.254.101.253 - O3X1XX

Wenn der ifm Vision Assistant ein Gerat nicht automatisch findet:

=)

e Prufen, ob das Gerat korrekt angeschlossen und betriebsbereit ist und [Suche abgeschlossen]
anklicken, um erneut zu suchen.

e Das Geréat direkt mit dem PC verbinden, ohne weitere Netzwerkgerate in der Verbindung
(z.B. Router).

e [Manuelle Verbindung] anklicken und IP-Adresse des Gerates manuell eingeben
(— ,4.1.2 Gerat manuell verbinden®).



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

Schaltflachen und Meldungen nach der direkten Suche:

Schaltflache & Meldung Beschreibung

Startet eine neue Suche.

Suche abgeschlossen

Klicken fiir eine erneute Suche.

Manuelle Verbindung Ermdglicht die manuelle Eingabe der IP-Adresse (— ,4.1.2 Gerat manuell verbinden®).

Hier klicken, um eine IP-Adresse
manuell einzugeben.

S — Zeigt Informationen wie IP-Adresse, Name des Gerats und die Firmware-Version an.
_ Verbindet das Gerat und fahrt je nach Anwendungsdaten fort (— ,4.1.3 Optionen nach
169.254.101.253 - O3X1XX . .
dem Verbindungsaufbau®).

Kein Gerit gefunden Wenn die IP-Adresse automatisch bezogen wird (iber DHCP), kann es 1-2 Minuten
Wird die IP-Adresse automatisch dauern, bis das Gerat verbunden und betriebsbereit ist.

bezogen (DHCP), kann dass Gerdt erst
nach einer Wartezeit von 1-2 Minuten

4.1.2 Gerat manuell verbinden

Falls der ifm Vision Assistant keine automatische Verbindung mit dem Gerat herstellt, kann Gber die
Schaltflache [Manuelle Verbindung] das Gerat manuell verbunden werden.

| 2 Qanklicken.
» [Manuelle Verbindung] anklicken.

> Das Fenster "Manuelle Verbindung" wird angezeigt:

Manuelle Verbindung

Gerdtetyp wahlen

Bitte wahlen ...
03D3XX manuelle Verbindung

03M manuelle Verbindung

03X1XX manuelle Verbindung

» "O3X1XX manuelle Verbindung" auswahlen.
» IP-Adresse des Gerats eingeben (Standard: 192.168.0.69).
Manuelle Verbindung

Geratetyp wahlen

03X1XX manuelle Verbindung

IP-Adresse eingeben

2 .16 8.0.

Verbinden

» [Verbinden] anklicken.

? Die IP-Adressen von Gerat und PC mit ifm Vision Assistant miissen sich im selben Subnetzwerk
befinden.
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4.1.3 Optionen nach dem Verbindungsaufbau

Wenn die Verbindung zum Gerét erfolgreich aufgebaut wurde, fahrt der ifm Vision Assistant je nach
Zustand der gespeicherten Daten mit einer der folgenden Optionen fort:

Zustand Option
Standardanwendung Monitoringfenster wird geoffnet (— ,6 Monitoringfenster®).
Fehler Fehlermeldung wird angezeigt.

Aktive Anwendung

Auf dem Gerat ist eine aktive Anwendung vorhanden. Der ifm Vision Assistant startet mit dem
Monitoringfenster (— ,6 Monitoringfenster). Um Parameter andern zu kdnnen, muss die Anwendung
angehalten werden.

4.2 Zuletzt verwendet

Die Funktion 6ffnet eine Auswahlliste der Gerate, die schon einmal angeschlossen waren.

i
> L—« anklicken.

Sensor New sensar.

169.254.101.253 - O3X1XX

Sensor O3X1XX SimuLater ;)

DUMMY_ADDRESS - O3X1XX_sim

Sensor O3M

192.168.1.1:42000 | CAN(250kbit,
J1939id: 239) - O3M

Sensor 030300 SimulLater ;)

DUMMY_ADDRESS - 03D300_sim

Sensor New sensor.

169.254.235.115 - 03D3xx

» Sicherstellen, dass das gewlinschte Gerat tber Ethernet mit dem PC verbunden oder im Netzwerk
erreichbar ist.

» Geréat in der Auswahlliste anklicken.

> Der ifm Vision Assistant baut eine Verbindung zum Gerat auf (— ,4.1.3 Optionen nach dem
Verbindungsaufbau®).

11
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4.3 Wiedergabe

Mit dieser Funktion lassen sich zuvor aufgezeichnete Daten wiedergeben (— ,6 Monitoringfenster”). Die
Verbindung zu einem Gerét ist nicht erforderlich.

> @ anklicken.

» Die gewlinschte Datei auswahlen (*.dat) und [Offnen] anklicken.

.« detimmch » AppData » Roaming » ifm electronic » ifmVisionAssistant » capture

Organisieren v MNeuer Ordner Bz

. Datasheets o Mame Typ

. denierjo
. detimmch
. AppData

|| 2016-06-27_105444_03M1xX_192-168-1-1.dat 0: DAT-Datei
|| 0303XX_2015-07-07_181207.dat 0 : DAT-Datei
|| 03D3XX_2015-07-07_181231.dat 0 : DAT-Datei

. Roaming = =
|| O3X1XX_2017-07-07_181235.dat : DAT-Datei

. Adobe
J ATL
. com.adobeformscentral.FormsCentralF 3
. com.polycom.cmad
. Freeplane
. Greenshot
. Help
. Hewlett-Packard
. hpglog
J Identities
. IDMComp
. ifm electronic
, ifmVisionAssistant
. capture

. crashDumps - ¢

Dateiname: D3X1XX_2017-07-07_181235.dat ~ [ Dat-Dateien (".dat) -

I Offnen ‘ l Abbrechen ‘

> Die Wiedergabe-Bildschirmseite wird angezeigt.

Wiedergabe Optionen

<« p > il Andere Datei éffnen

O3X1XX_2017-07-07_181235.dat

12
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Optionen auf der Wiedergabe-Bildschirmseite:

Reiter Option / Schaltflache Beschreibung
Wiedergabe I I Halt die Wiedergabe an.
Optionen Pause
- Halt die Wiedergabe an und zeigt das vorherige Bild.
Ruckwarts
Halt die Wiedergabe an und zeigt das nachste Bild.
5 )
Vorwarts

h Start

Setzt die Wiedergabe fort.

Fortschrittsbalken

Zeigt die aktuelle Position in der Aufnahme.

Durch Klicken auf eine Position im Fortschrittsbalken wird die Wiedergabe
am zugehorigen Bild fortgesetzt.

Offnet ein Fenster, in dem eine andere Datei ausgewahlt werden kann.

Anzeige Optionen

— 6.1 Anzeige Optionen®

Andere Datei 6ffnen

SchlieBen

SchlieRt die Wiedergabe-Bildschirmseite und 6ffnet die Start-
Bildschirmseite.

1. [SchlieRen] anklicken, um zur Start-Bildschirmseite zurtickzukehren.

4.4 Verdrahtung

Die Funktion "Verdrahtung" zeigt die korrekte Verdrahtung der Spannungsversorgung an.

Die Funktion "Verdrahtung" wird fir die Gerate O3X1xx nicht unterstitzt.

13
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4.5 Einstellungen

Mit dieser Funktion kann die Sprache umgestellt und zwischen Vollbild und Fensterdarstellung
umgeschaltet werden.

> o anklicken.

> Das Fenster "Einstellungen" wird angezeigt.

Einstellungen

Sprache auswihlen

German

Vollbild aktivieren

Optionen im Fenster Einstellungen:

Feld Option Beschreibung
Sprache English Auswahl der zur Verfligung stehenden Sprachen.
auswahlen German Als Standard ist "English" eingestellt.
etc.
Vollbild aktivieren - Schaltet zwischen Vollbild (Ein) und Fensterdarstellung (Aus) um.
Ein Als Standard ist Vollbild eingestellt.

? Mit der F11-Taste kann jederzeit zwischen Vollbild und Fensterdarstellung umgeschaltet werden.

4.6 Beenden

> @ anklicken, um den ifm Vision Assistant zu beenden.

14
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5 Aufbau der Bedienoberflache

Der Bildschirm im ifm Vision Assistant hat folgende Bereiche:

e Navigationsleiste:
In der Navigationsleiste auf der linken Seite wird die gewlinschte Option ausgewahlt
(— »,5.1 Navigationsleiste®).

e Hauptbereich:
Der Hauptbereich zeigt die gewahlte Option oder Anwendung an.

e Statusleiste:
Die Statusleiste am unteren Bildschirmrand zeigt die Statusinformation des Gerates an.

Geréatekonfiguration

Allgemein
Allgemein

Name
Netzwerk

NTP

Passwortschutz

Einstellungen
Exportieren Importieren
Firmware-Update
Aktualisieren Ver 0.2.28
Werkseinstellungen
Reset

Neustart

Neustart

(Y
Sensorfenster New sensor (169.254.101.253) mware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit Od Lh 44min

1: Navigationsleiste
2: Hauptbereich
3: Statusleiste

15
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5.1 Navigationsleiste

Die Navigationsleiste auf der linken Seite enthalt folgende Optionen:

Schaltflache Name Beschreibung
| Monitor Offnet eine 2D- oder 3D-Ansicht und zeigt die aktuellen Geratedaten an (— ,6
! Monitoringfenster*).
g Anwendung Offnet die Anwendung (— ,7 Anwendung®).
@ Konfigurieren der Anwendung.
Geréatekonfiguration Offnet die Geréatekonfiguration des Gerates (— ,8 Geratekonfiguration®).

Einstellen des Gerates unabhangig von der Anwendung.

@

B

Einstellungen

Offnet das Fenster "Einstellungen” (— ,4.5 Einstellungen®).

&
£

Verbindung trennen

Trennt die Verbindung zwischen dem ifm Vision Assistant und dem Geréat.
Der ifm Vision Assistant kehrt zur Start-Bildschirmseite zurlck.

5.2 Statusleiste

Die Statusleiste am unteren Bildschirmrand zeigt folgende Informationen an:

e Anzeige des Fensternamens, in dem man sich gerade befindet, z. B. "Monitoringfenster”

e Temperaturinformation des Gerates, z. B. "Temperatur normal”
e Name und IP-Adresse des Gerates, z. B. "New Sensor (192.168.0.69)"

e Firmware-Version des Gerates, z. B. “0.06.39”

e Status der laufenden Anwendung, z. B. "Angehalten”

e Bildverarbeitungsdauer des Gerates, z. B. "232 ms"

5.3 Hauptbereich

Wahrend das Gerat in Betrieb ist, zeigt der Hauptbereich das Monitoringfenster an (— ,,6
Monitoringfenster®). Wenn das Gerat eingerichtet wird, zeigt der Hauptbereich die entsprechenden
Bildschirmseiten an.

16
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6 Monitoringfenster

Wenn eine Verbindung mit dem Geréat hergestellt ist, fahrt die Software mit dem Monitoringfenster fort.
Das Gerat lauft im Betriebsmodus. Im Monitoringfenster kann die Anwendung Uberwacht aber nicht
unterbrochen oder verandert werden.

| 2 ! anklicken.

Anzeige Optionen ™

1
0.85
New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 &t Betriebszeit Od Oh 12min

Unter dem Livebild sind folgende Reiter angeordnet:
e [Anzeige Optionen] (— ,6.1 Anzeige Optionen®)
e [Aufzeichnen] (— ,6.2 Aufzeichnen®)

6.1 Anzeige Optionen

» 2L oder €L anklicken, um die gewiinschte Ansicht auszuwahlen.

Schaltflache Name Beschreibung

o D 2D-Ansicht Zentrale Ansicht zeigt die Geratedaten als 2D-Visualisierung an (— ,6.1.1 2D-Ansicht®).
—_

< D 3D-Ansicht Zentrale Ansicht zeigt die Geratedaten als 3D-Visualisierung an (— ,6.1.2 3D-Ansicht®).
~

5 ] Die Abbildungen in den folgenden Kapiteln sind Beispiele. Je nach Objekten und individuellen
L Einstellungen kann die Darstellung abweichen.

17
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6.1.1 2D-Ansicht
=
v@

Pixeleigenschaften

Spalte: 112 | Zeile: 86

Anzeige Optionen

_3D Li

Sensarfenster

New sensor (169.254.101.253)

Ungiiltige Pixel anzeigen

T
0.85

Firmware Ver 0.2.28 Betriebszeit Od Oh 14min

» 20 anklicken, um die 2D-Ansicht anzuzeigen.
» 2D-Ansicht einstellen.

Die folgenden Einstellungsmdglichkeiten stehen im Reiter "Anzeige Optionen" zur Verfigung:

Schaltflache

Name

Beschreibung

LB

Entfernungsbild

Stellt die Pixel der 2D-Ansicht entsprechend der Entfernungswerte farbig dar.

Amplitudenbild

Stellt die Pixel der 2D-Ansicht entsprechend der Amplitudenwerte in Grautdnen dar
(Helligkeit).

Logarithmisch

Logarithmisch

Linear

Logarithmisch

Stellt die Amplitudenwerte der 2D-Ansicht in logarithmischen Grauténen dar (nur fiir
Amplitudenbild verfugbar).

Linear

Stellt die Amplitudenwerte der 2D-Ansicht in linearen Grauténen dar (nur fur
Amplitudenbild verfugbar).

Die Ansicht "Linear" ist besonders hilfreich beim Einrichten des Bildes.

[Ungliltige Pixel

Ungliltige Pixel

Zeigt die ungltigen Pixel im Livebild an.

anzeigen] anzeigen
:F Pixeleigenschaften | Zeigt das Fenster fir die Pixeleigenschaften an.
(‘\ Verkleinern Verkleinert die 2D-Ansicht.

=l

VergréRerung 1:1

Setzt die VergréRerung des Bildes auf die Standardansicht.

(ﬂ Vergrofern VergroRert die 2D-Ansicht.
&5

Neu skalieren Stellt den Farbbereich automatisch auf einen geeigneten Bereich ein. Die Einstellungen
++

der Schieberegler werden verworfen.

Die Einstellungen der 2D-Ansicht verandern nur die Berechnung und Art der visuellen Darstellung.
Die Anwendung selbst wird dadurch nicht verandert.
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Entfernungsbild
| 2 u anklicken, um das Entfernungsbild anzuzeigen.

e
Pixeleigenschaften

Spalte: 112 | Zeile: 86

Z: 0687 m

&)

Anzeige Optionen ™

3D ‘ . Ungiiltige Pixel anzeigen

(ndn

1
[m] 0. 0. 0.85

Sensorfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 Betriebszeit Od Oh 14min

Amplitudenbild
> Ij anklicken, um das Amplitudenbild anzuzeigen.

e
Pixeleigenschaften

Spalte: 112 | Zeile: 86

2

Amp: 140.73

&)

Anzeige Optionen

‘ . Logarithmisch Ungiiltige Pixel anzeigen

10000 20000 40000
1 1 1

T —
100

Sensorfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 Lauft Betriebszeit Od Oh 31min

? Die Ansicht "Amplitudenbild" kann in logarithmischen oder linearen Grauténen angezeigt werden.
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Pixeleigenschaften

Die Funktion "Pixeleigenschaften" zeigt die folgenden Informationen zum gewahlten Pixel an:

Feld Beschreibung

Spalte | Zeile Gibt die Spalten- und Zeilenzahl eines bestimmten Pixels an.

X x-Koordinate des ausgewahlten Pixels: aktueller Messwert, Mittelwert und Abweichung in Meter.
y y-Koordinate des ausgewahlten Pixels: aktueller Messwert, Mittelwert und Abweichung in Meter.
z z-Koordinate des ausgewahlten Pixels: aktueller Messwert, Mittelwert und Abweichung in Meter.
Amplitude Amplitude des ausgewahlten Pixels.

Farblegende Weil: gesattigte Pixel.

Entfernungsbild Schwarz: zu niedrige Amplitude.

Violett: ungtltiges Pixel.

Die ungiiltigen Pixel werden nur angezeigt, wenn die Schaltflache [Ungliltige Pixel anzeigen]
ausgewahlt ist (— ,6.1.1 2D-Ansicht®).

=)

Farblegende Rot: gesattigte Pixel.

Amplitudenbild Blau: zu niedrige Amplitude.

Violett: ungtltiges Pixel.

Die ungiiltigen Pixel werden nur angezeigt, wenn die Schaltflache [Ungliltige Pixel anzeigen]
ausgewahlt ist (— ,6.1.1 2D-Ansicht®).

=]

> "%' anklicken, um das Fenster "Pixeleigenschaften” zu 6ffnen.

Pixeleigenschaften

Spalte: 125 | Zeile: 78
Wert Mittel std
0.030m 0.030m 0.000 m
-0.023 m -0.022 m 0.000 m
0349 m 0549 m 0.003 m
278.624 278 1

H iiberbelichtet
unterbelichtet

ungiiltig

Pixeleigenschaften Entfernungsbild

» In der 2D-Ansicht das Pixel anklicken.
> Position und z-Koordinate des Pixels werden in Meter angezeigt.
> ¥ anklicken, um die erweiterten Informationen zu 6ffnen.

» & anklicken, um die erweiterten Informationen zu schliefien.
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6.1.2 3D-Ansicht

Anzeige Optionen

New sensor (169.254.101.253)

1
0.85

Firmware Ver 0.2.28 Betriebszeit Od Oh 12min

» &0 anklicken, um die 3D-Ansicht anzuzeigen.

» 3D-Ansicht einstellen.
Folgende Einstellungsmaoglichkeiten stehen im Reiter "Anzeige Optionen" zur Verfligung:

Schaltflache

Name

Beschreibung

k5

Entfernungsbild

Stellt die Pixel der 3D-Ansicht entsprechend der Entfernungswerte farbig dar.

Amplitudenbild

Stellt die Pixel der 3D-Ansicht entsprechend der Amplitudenwerte in Grauténen
dar (Helligkeit).

Logarithmisch

Logarithmisch

Stellt die Amplitudenwerte der 3D-Ansicht in logarithmischen Grauténen dar
(nur fur Amplitudenbild verfugbar).

Logarithmisch

Linear Stellt die Amplitudenwerte der 3D-Ansicht in linearen Grautdnen dar (nur fir
Linear Amplitudenbild verfligbar).
Y Gerateposition Blendet die Position und Sichtwinkel des Gerates in der 3D-Ansicht ein und aus.
L.
Raster Blendet das Ebenen-Raster (xz-Ebene) in der 3D-Ansicht ein und aus.

:{::1
=I.':=

::{',:
':Iu|=

Hintergrund Raster

Blendet ein rdumliches Raster (xy-Ebene und yz-Ebene) in der 3D-Ansicht ein
und aus.

+ &

Ursprung

Blendet den Ursprung des Koordinatensystem in der 3D-Ansicht ein und aus.

[Ungdltige Pixel

Unglltige Pixel anzeigen

Zeigt die ungdiltigen Pixel im Livebild an.

anzeigen]
ymm Punkte Zeigt die Daten als Punktwolke an.
Itu.
LLL
T Gitternetz Zeigt die Daten als Gitternetz an.

dJ-
id

-

Flachenmodell

Zeigt die Steigungen als Farbverlauf an.

21




ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

Schaltflache Name Beschreibung
i~ Ruckansicht Dreht die 3D-Ansicht auf die xy-Ebene.
~>
N
Draufsicht Dreht die 3D-Ansicht auf die xz-Ebene.
N
Qr
_~ Seitenansicht Dreht die 3D-Ansicht auf die yz-Ebene.
N
QU
(ﬁ Verkleinern Verkleinert die 3D-Ansicht.
—_1 Vergrofierung 1:1 Setzt die VergréRerung des Bildes auf die Standardansicht.
I\-v
- Vergrofern VergroRert die 3D-Ansicht.
(D

5 ) Die Einstellungen der Ansicht (z. B. Logarithmisch oder Linear) verandern nur die Berechnung und
1 ] Art der visuellen Darstellung. Die Anwendung selbst wird dadurch nicht beeinflusst.

Entfernungsbild

| 2 u anklicken, um das Entfernungsbild anzuzeigen.

Anzeige Optionen ™

1
0.85

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 i Betriehszeit Od Oh 12min

Darstellung im 3D-Bild Beschreibung
Pixelposition Raumkoordinate des Punktes (x-, y-, z-Koordinaten).

Entfernung (z-Koordinate).

Pixelfarbe Der Farbton richtet sich nach der gemessenen Entfernung des Punktes und der Einstellung
der Farbskala (— ,6.1.3 Schieberegler®).

Rot Wert der z-Koordinate < Minimum der eingestellten Farbskala.

Blau Wert der z-Koordinate = Maximum der eingestellten Farbskala.
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Amplitudenbild

> l-] anklicken, um das Amplitudenbild anzuzeigen.

p
i

i
)

|

Anzeige Optionen

2D

Logarithmisch

s ]

20?00
|

I
80

v ot
140
New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28

Betriebszeit Od Oh 40min

» Uber [Logarithmisch] oder [Linear] die gewiinschte Ansicht auswahlen.

Darstellung im 3D-Bild

Beschreibung
Pixelposition

Raumkoordinate des Punktes (x-, y-, z-Koordinaten).
Amplitudenwert.

Pixelfarbe (Graustufe) Die Helligkeit richtet sich linear bzw. logarithmisch nach der gemessenen Amplitude und der

Einstellung der Graustufenskala (— ,6.1.3 Schieberegler®).
Schwarz Amplitudenwert < Minimum der eingestellten Skala.
Weil Amplitudenwert = Maximum der eingestellten Skala.
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Ansichten im Koordinatensystem
Die 3D-Ansicht lasst sich in eine voreingestellte Ansicht im Koordinatensystem drehen.

Ng
> '\I/ anklicken, um die Rlckansicht anzuzeigen.
> Das Objekt wird auf der xy-Ebene dargestellt.

Anzeige Optionen

1
0.85
New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 &t Betriebszeit Od Oh 43min

NS
“1
> QI/ anklicken, um die Draufsicht anzuzeigen.

> Das Objekt wird auf der xz-Ebene dargestellt.

Anzeige Optionen ™

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 &t Betriebszeit Od Oh 45min
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>
| 2 Ql/ anklicken, um Seitenansicht anzuzeigen.

> Das Objekt wird auf der yz-Ebene dargestellt.

Anzeige Optionen

2D 30 | M K

[m]

W[

1
0.85

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 1 Betriebszeit Od Oh 47min

Darstellungsmuster

| 2 anklicken, um die 3D-Ansicht als Punktwolke anzuzeigen.

Anzeige Optionen

1
0.85

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 it Betriebszeit 0d Oh 12min
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anklicken, um die 3D-Ansicht als Gitternetz anzuzeigen.

Anzeige Optionen ™

2D

[".”

iR

+e

] l 0 ] ’ i
[m] 0. 0. 0. 0.85
Sensorfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 Betriebszeit Od Oh 49min

Anzeige Optionen

1
0.85

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 &t Betriebszeit Od Oh 51min
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6.1.3 Schieberegler

Uber die Schieberegler lasst sich der Farbbereich fiir das Entfernungs- oder Amplitudenbild manuell
einstellen. Die Ergebnisse der Anwendung andern sich dadurch nicht.

e Entfernungsbild: Messbereich in Metern (von-bis)

e Amplitudenbild: Messbereich in Amplituden (von-bis)

Farbbereich einstellen

Bedienelement Beschreibung
Automatische Die Schaltflache stellt den Farbbereich automatisch auf einen geeigneten Bereich ein. Die
Bereichswahl | [& Einstellungen der Schieberegler werden verworfen.
Oberer Mit dem oberen Schieberegler wird der Farbbereich fiir das Entfernungs- oder Amplitudenbild
Schieberegler grob eingestellt.
Unterer Mit dem unteren Schieberegler wird der eingestellte Farbbereich feinjustiert.
Schieberegler
Farbbereich “i C lgL Der eingestellte Farbbereich kann durch Auswahlen mit der linken Maustaste verschoben
F N werden, ohne die GrofRe des Bereichs zu andern.

Die vertikalen weien Linien innerhalb des Farbbereichs kennzeichnen den mit den unteren
Schieberegler feinjustierten Farbbereich.

» Oberen Schieberegler auf gewlinschten Farbbereich fir das Entfernungs- oder Amplitudenbild einstellen.

? Die Skala des unteren Schiebereglers entspricht dem oben eingestellten Farbbereich.
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6.2 Aufzeichnen

Uber diese Funktion lassen sich Aufzeichnungen des Geréatebilds bis zu unendlicher Lange erstellen.

Aufzeichnen *

- /02:00

New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 it Betriebszeit 0d Oh 54min

» Im Reiter "Aufzeichnen" die Dauer der Aufzeichnung auswahlen (1, 2, 4, 8 oder unendlich viele
Minuten; Platzbedarf: ca. 250 MB pro Minute).

Die maximale Léange der Aufnahme ist von der GroRe des Datentragers abhangig.

4]

. anklicken, um eine Aufzeichnung zu starten.

v

\%

Das Fenster "Speichern unter" wird mit einem Standard-Ordnerpfad und Standard-Dateinamen
geodffnet:

e Standard-Ordnerpfad: ".. \ifm electronic\ifmVisionAssistant\capture" (genauer vollstandiger Pfad
abhangig von Windows-Version und Einstellungen)

e Standard-Dateiname: "O3X1XX_yyyy-mm-dd_hhmmss.dat"

5 ) Der Dateiname besteht aus den Zeichen "O3X1XX", dem Datum und der Uhrzeit zum Zeitpunkt
1) der Aufnahme.

Beispiel: Die Datei "O3X1XX_2017-07-15_144726.dat" wurde am 15. Juli 2017 um 14:47:26 Uhr
aufgezeichnet.

> Alle Messdaten werden aufgezeichnet (z. B. erkannte Objekte und Ergebnisse der Anwendung).

28



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

< detimmch » AppData » Reaming » ifm electronic » ifmVisionAssistant + capture

Organisieren » Meuer Ordner

=

AppData i MName
Reaming
Adobe
ATI

com.adebeformscentral FormsCentrz

Typ Grafie
|| 2016-06-27_105444_03M1X¥_192-168-1-1.dat
|| O3D3XX_2015-07-07_181207 .dat
|| O3D3XX_2015-07-07_181231.dat
|| 03X1XX_2017-07-07_181235.dat

DAT-Datei 21987 KH
DAT-Datei
DAT-Datei
DAT-Datei

com.polycom.cmad

Freeplane

m

Greenshot

Help

Hewlett-Packard

hpglog

Identities

IDMComp

ifm electronic

ifmVisionAssistant

capture
crashDumps

export - 4 m 3

Dateiname: 2017-07-27_160027_03X1XX_.dat -

Dateityp: |Bilddaten-Dateien (*.dat) - |

= Ordner ausblenden Speichern | | Abbrechen |

» [Speichern] anklicken.

>

\%

Die Aufzeichnung startet und die Aufzeichnungszeit wird neben der Schaltflache . angezeigt.
Beispiel: 1 Minute und 5 Sekunden von den eingestellten 2 Minuten wird als 01:05/02:00 angezeigt.

Die Aufzeichnung endet automatisch, sobald die eingestellte Aufzeichnungsdauer erreicht ist.

. erneut anklicken, um die Aufzeichnung vor der eingestellten Aufzeichnungsdauer manuell zu
beenden.

Die Aufzeichnung ist gespeichert und kann tber die Option [Wiedergabe] auf der Start-Bildschirmseite
abgespielt werden.
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6.3 Monitoringfenster verlassen

Das Monitoringfenster kann auf eine der folgenden Weisen verlassen werden:

e Zur Anwendung oder Geratekonfiguration wechseln. Beim Wechsel zur Geratekonfiguration wird die
Anwendung gestoppt. Der Wechsel lasst sich mit einem Passwort schitzen
(— ,8.1.2 Passwortschutz").

e Die Verbindung zwischen ifm Vision Assistant und dem Geréat trennen. Die Anwendung wird nicht
unterbrochen und lauft weiter.

Wechsel auf eine andere Option
» Im Navigationsbereich die gewlinschte Schaltflache anklicken.

> Das Fenster "Auswertung stoppen" wird angezeigt.

Auswertung stoppen %

Wollen Sie die Auswertung stoppen und in den Bearbeitungsmodus
wechseln?

Abbrechen

» [OK] anklicken.
> Wenn der Passwortschutz aktiviert wurde, fragt der ifm Vision Assistant nach dem Passwort.

? Wenn das Gerat mit einem Passwort geschutzt ist, wird das Icon & neben den Schaltflachen

vl
& und @ angezeigt.

Passwort

Entsperren

» Passwort eingeben und [Entsperren] anklicken.
> Der ifm Vision Assistant stoppt die Anwendung und wechselt zur vorher ausgewahlten Option.

> Die Eingabe eines falschen Passworts fuihrt zu einer Fehlermeldung und der ifm Vision Assistant kehrt
zum Monitoringfenster zurtck.

Kommunikationsfehler: Sessian ...

x

Ungiiltiges Passwort. [120012]

Verbindung zum Gerat trennen

v/
> % anklicken.
> Die Verbindung zum Gerat wird getrennt.

> Der ifm Vision Assistant kehrt zur Start-Bildschirmseite zur(ick.
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7 Anwendung
Im Modus "Anwendung" wird eingestellt, wie die Messwerte erfasst werden.
| @ anklicken.

Bildeinstellungen
Pixeleigenschaften

Trigger

Spalte: 112 | Zeile: 86
Kontinuierlich

Aufnahmemodus @

upTo30m_moderate

Belichtungszeit

1000 ps

Belichtungswerte

IHSEJ
1000.

Ziel-Bildwiederholrate @

5.0 fps

Anzeige Optionen

3D K E ungiiltige Pixel anzeigen Réumlicher Filter

[m] 10 Kein Filter

A;uk...?.‘..h..??.

He =

Zeitlicher Filter

Kein Filter

' 0 h 0 g 0 ] T 0 = & i 0 | i
[m] 0.65 0.7 0.85

Anwendungsfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit 0d Oh 56min

1: Livebild-Anzeige
2: Einstellungen
3: Menu des Modus "Anwendung"
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7.1 Bildeinstellungen

—
[ 2 anklicken.

> Das Fenster "Bildeinstellungen" wird angezeigt.

Bildeinstellungen
Pixeleigenschaften

Trigger
Spalte: 112 | Zeile: 86
Kontinuierlich

Aufnahmemadus @

upTo30m_moderate

Belichtungszeit

1000 ps

Belichtungswerte

Ziel Bildwiederholrate @

5.0 fps

Anzeige Optionen

3D ‘ i Ungiiltige Pixel anzeigen = Raumlicher Filter

nt 0 0 30 Kein Fiter
[T‘ | G- E—|’ R ll' [T 1\5 o 2|' ol 2\5 A
u Zeitlicher Filter
4+ =
Kein Filter
" " " " i g i g ] 1
[m] 0.65 0.7 0.85

Anwendungsfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit 0d Oh 56min

5 ] Je nach GroRe des Fensters werden einige Bildeinstellungen nicht angezeigt. Weitere
1l Bildeinstellungen sind tiber den Scrollbalken am rechten Rand des Fensters "Bildeinstellungen”
zuganglich.
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7.1.1 Triggerquelle einstellen
In der Liste "Trigger" wird die Triggerquelle eingestellt.

Trigger

Kontinuierlich

Kontinuierlich

Prozess-Schnittstelle

Option Beschreibung

Kontinuierlich Das Gerat macht kontinuierlich Bilder. Diese Option wird hauptsachlich fur Tests verwendet.

Bei Auswahl dieser Option wird im Fenster "Bildeinstellungen" die aktuelle Bildwiederholrate
in fps (frames per second) eingeblendet. Im Eingabefeld "Ziel-Bildwiederholrate" kann die
Bildwiederholrate geandert werden. Die maximal erreichbare Bildwiederholrate ist vom
Belichtungsmodus und von der Belichtungszeit abhangig.

Prozess-Schnittstelle Das Gerat wird Uber die Prozess-Schnittstelle angesteuert (z. B. von PC).

7.1.2 Aufnahmemodus einstellen

In der Liste "Aufnahmemodus" wird der Aufnahmemodus eingestellt. Im Aufnahmemodus werden die
Eigenschaften einer Bildaufnahme eingestellt.

Der folgende "Aufnahmemodus" ist voreingestellt:
Aufnahmemaodus ﬂ

upTo30m_moderate

upTo30m_moderate

upTo30m_jid Eindeutigkeitsbereich "30 m"

upTo02m_low e 2 Messfrequenzen

upTo02m_moderate _ .
e o 2 Belichtungszeiten

upTo03m_low

upTo03m_moderate

upTo07m_low

Der Aufnahmemodus setzt sich wie folgt zusammen:
e Lange des Eindeutigkeitsbereiches

upTo07m_moderate upTo30m

upTo15m_low 1 Messfrequenz: Eindeutigkeitsbereich <"7m"

2 Messfrequenzen: Eindeutigkeitsbereich >="7m"

upTol5m_moderate

moderate 2 Belichtungszeiten

upTo30m_low

1 Belichtungszeit

upTo30m_moderate
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Erklérung zur Eindeutigkeit des Messbereichs

Zur Messung von Objekten sendet das Gerat ein moduliertes Lichtsignal aus und detektiert das an den
Objekten reflektierte Licht. Die Entfernung der Objekte wird aus der Laufzeit des ausgesandten und
reflektierten Lichts ermittelt.

Wahrend die Modulationsfrequenz durch die Reflexion nicht verandert wird, sind die Phasen des
ausgesandten und des detektierten Lichts in Abhangigkeit von der Entfernung des reflektierenden Punkts
gegeneinander verschoben. Phasenverschiebungen, die ein Vielfaches der Wellenlange betragen, sind
nicht zu unterscheiden. Damit konnen Entfernungen, die grof3er als die Halfte der Wellenlange sind, nicht
eindeutig gemessen werden. Bei der Modulationsfrequenz von 30 MHz betragt die halbe Wellenlange
5m.

I I I I | I ! ! ! ! —
-l 1 | | | Ap || | |
I: IR . ! — ? !
o \ | | \
! A 1 ! ! !

] o ml \ } e
I:‘ | 0 A0y, | | |
—{ | | | |
\ R R i i i i

0O 1 2 3 4 5 6 7 Dm
0 33 66 99 tns

Beispiel

Die folgende Abbildung zeigt zwei Aufnahmen derselben Szene mit unterschiedlichen
Entfernungseinstellungen.

1: Maximal sichtbare Entfernung unter 5 m [1 Frequenz]: Farben wiederholen sich fir entfernte Objekte
2: Maximal sichtbare Entfernung bis 30 m [2 Frequenzen]: Farben kénnen eindeutig unterschiedlichen
Entfernungen zugeordnet werden
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7.1.3 Belichtungszeit einstellen

Je nach Szene kann die Dynamik fiir 1 Belichtungszeit zu hoch sein. Das gilt besonders fir:
e Bereiche mit sehr unterschiedlichen Reflektivitaten (z. B. schwarz, weil}, glanzend)

e Bereiche mit sehr unterschiedlichen Abstanden zum Gerat

In diesem Fall wird die Bildqualitat durch 2 Belichtungszeiten erhoht. Die Auswertezeit und die
Empfindlichkeit auf Bewegungen in der Szene nehmen dabei zu.

Bei einem "Aufnahmemodus" mit 1 Belichtungszeit sind die folgenden Einstellungen verfiigbar:

Die Einzelbelichtung ist fir Szenen mit niedriger Dynamik gedacht.

Belichtungszeit

Die Belichtungszeit wird in us eingestellt. Der Wert wird mit dem
1234 ps Schieberegler verandert oder im Feld eingegeben.

Belichtungswerte

{246.8

Bei einem "Aufnahmemodus" mit 2 Belichtungszeiten sind die folgenden Einstellungen verflgbar:

Belichtungszeit Die Doppelbelichtung ist flir Szenen mit hoher Dynamik gedacht.

Die Belichtungszeit wird in ys eingestellt.

1234 ps Die langere Belichtungszeit wird mit dem Schieberegler

Verhiltnis der Belichtungszeiten "Belichtungszeit" verandert oder im Feld eingegeben.

5 Die kurzere Belichtungszeit wird mit dem Schieberegler "Verhaltnis
der Belichtungszeiten" verandert oder im Feld eingegeben.
Belichtungswerte

{246.5

Beispiel

Die folgende Abbildung zeigt die 2D- und 3D-Aufnahmen eines Schachbrett-Ausschnittes in 60 cm
Entfernung mit unterschiedlichen Belichtungsmodi.

@

1: Eine Belichtungszeit von 500 us, weil3e Flachen nahezu gesattigt, schwarze Flachen verrauscht
2: Zwei Belichtungszeiten von 500 ys und 3500 ps, weiflde und schwarze Flachen wenig verrauscht

35



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

7.1.4 Ziel-Bildwiederholrate einstellen

Im Feld "Ziel-Bildwiederholrate" wird die Bildwiederholrate eingestellt, welche das Gerat erreichen soll.
Die "Ziel-Bildwiederholrate" wird in fps eingestellt.

Ziel-Bildwiederholrate @

5.0 fps

Je nachdem welche Einstellungen aktiviert sind, kann die Ziel-Bildwiederholrate vom Gerat nicht
erreicht werden. Die folgenden Einstellungen wirken sich auf die Ziel-Bildwiederholrate aus:

e Aufnahmemodus (— ,7.1.2 Aufnahmemodus einstellen®)

Belichtungszeit (— ,7.1.3 Belichtungszeit einstellen)
Filter (— ,7.1.5 Filter einstellen®)

7.1.5 Filter einstellen
Mit den Filtern "Raumlicher Filter" und "Zeitlicher Filter" wird die Wiederholgenauigkeit optimiert.

Die Liste "Raumlicher Filter" enthalt die folgenden Filter:
Raumlicher Filter
Kein Filter
Kein Filter

Medianfilter

Filter Beschreibung Eigenschaften

Medianfilter Jeder Punkt wird durch den Median der benachbarten Gute Kantenerhaltung
Punkte ersetzt.

Die Liste "Zeitlicher Filter" enthalt die folgenden Filter:

ZFeitlicher Filter

Kein Filter

Kein Filter

Adaptiv exponentieller Filter

Filter Beschreibung

Adaptiv exponentieller Filter | Ein gewichteter Mittelwert (iber aufeinanderfolgende Bilder wird berechnet. Neuere Bilder haben
dabei mehr Gewicht als altere Bilder.

Der Filter ist nur mit der Triggerquelle "Kontinuierlich" verwendbar.
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7.1.6 Betrieb mehrerer Gerate
Die Gerate kdnnen sich gegenseitig stdren, wenn sie optisch nicht voneinander getrennt sind.

E ;) 1?2 i
N O

1: Gerat, horizontal montiert
2: Objekt

Auf die gleiche Szene gerichtete Gerate konnen Messfehler durch zeitgleiches Belichten verursachen.
Mit der folgenden MalRnahme die Messfehler vermeiden:

» Gerate mit Software-Trigger Uber die Prozessschnittstelle nacheinander triggern.
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7.2 Schnittstelle einstellen

Auf der Bildschirmseite "Schnittstelle" kénnen die Datenpakete definiert werden, die Giber die Ethernet-
Schnittstelle verschickt werden.

.
> anklicken.

> Die Bildschirmseite "Schnittstelle" wird angezeigt.

Schnittstelle
Pixeleigenschaften

Spalte: 112 | Zeile: 86 Kartesisches Distanzbild
Radiales Distanzbild
Amplitudenbild

Pixelstatusanzeige

Anzeige Optionen

3D B E Ungiiltige Pixel anzeigen ':E:' Q ﬁ‘)

[m] 5 10 15 20 25 30 3‘5 40 45 50
p i el

B T e O O I T s SO GS ( W
+je ll =

' : ' h i I
[m] 0.65 0.7 0.85

Anwendungsfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit 0d 1h 3min

Die folgenden Daten kdnnen Uber die Schnittstelle gesendet werden:

Daten Beschreibung
Kartesisches Distanzbild Kartesische x-, y-, z-Koordinaten der Bildpunkte.
Radiales Distanzbild Bild der durch die Laufzeit ermittelten Entfernungswerte.
Amplitudenbild Bild der gemessenen Amplitudenwerte des am Objekt reflektierten Lichts.
Pixelstatusanzeige Anzeige des Zustands (z. B. ungliltig, gesattigt) fur jedes Pixel.
Auf das Gerat kann zeitgleich nur mit einem PC zugegriffen werden. Der Zugriff mit mehreren
1 g geg g
=) Endgeraten (beispielsweise PC) wird nicht unterstutzt.
1 Wenn alle Daten der Schnittstelle deaktiviert sind,
LJ

e wird kein Livebild angezeigt (— ,6 Monitoringfenster®),

e werden keine 3D-Daten Uber die Schnittstelle gesendet.
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8 Geratekonfiguration

Im Fenster "Geratekonfiguration" werden allgemeine Einstellungen des verbundenen Gerates, des
Netzwerkes und der NTP-Funktion eingestellt.

> G anklicken.

> Die Bildschirmseite "Geratekonfiguration" wird angezeigt.

Gerétekonfiguration

Allgemein
Allgemein

Name
Netzwerk

NTP
Beschreibung

Passwortschutz

Einstellungen
Exportieren Importieren
Firmware-Update
Aktualisieren Ver 0.2.28
Werkseinstellungen
Reset
Neustart

Neustart

Sensarfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit Od 1h 44min
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8.1 Allgemein

Im Fenster "Allgemein" werden allgemeine Einstellungen des verbundenen Gerates eingestellt.

» Fenster [Allgemein] anklicken.

Funktionen im Fenster "Allgemein™"

Feld

Schaltflache

Beschreibung

Name

Name des Gerates einstellen (— ,8.1.1 Name und Beschreibung®).

Beschreibung

Beschreibung des Geréates einstellen (— ,8.1.1 Name und Beschreibung®).

Passwortschutz

Passwortschutz ein- oder ausschalten

Ein Bei eingeschalteten Passwortschutz sind die Fenster "Anwendung" und
"Geratekonfiguration" nur nach Eingabe des Passwortes erreichbar.
Aus
(Standard)
Eingabefeld Editierbares Feld zur Eingabe eines Passworts
Einstellungen [Exportieren] Exportiert eine Kopie der Einstellungen und Anwendung auf dem PC
(— ,8.1.3 Einstellungen exportieren®).
[Importieren] Importiert von dem PC eine Kopie der Einstellungen und Anwendung auf

das Gerat (— ,8.1.4 Einstellungen importieren®).

Firmware-Update

[Aktualisieren]

Installiert ein Firmware-Update (— ,8.1.5 Firmware-Update installieren®).
Die aktuelle Version der Firmware wird neben der Schaltflache angezeigt.

Werkseinstellungen [Zuriicksetzen] Stellt die Werkseinstellungen wieder her und 16scht alle aktuellen
Einstellungen.
Neustart [Neustart] Startet das Gerat neu.
Speichern Ly Speichert die Einstellungen.
=l
Abbrechen \ Verwirft die Einstellungen.
> \

8.1.1 Name und Beschreibung

Name und Beschreibung des Gerates kdnnen frei editiert werden.

» Feld anklicken.
» Name eingeben,

» Beschreibung eingeben (Optional).

> E anklicken, um die Anderungen zu speichern.
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8.1.2 Passwortschutz

Bei aktivem Passwortschutz sind die Bildschirmseiten "Anwendung" und "Geratekonfiguration"
gesperrt und nur nach Eingabe des Passworts erreichbar. Ohne Eingabe eines Passworts wird nur das
Monitoringfenster gedffnet.

» Passwortschutz einschalten.

Geratekonfiguration

Allgemein
Allgemein

Name
Netzwerk

New sensor
NTP

Beschreibung

Passwortschutz

Passwort dndern
Einstellungen
Exportieren Importieren
Firmware-Update
Aktualisieren Ver 0.2.28
Werkseinstellungen
Reset

Neustart

Neustart

Sensarfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriehszeit Od 1h 14min

» Passwort in das Eingabefeld eintragen.
> @ anklicken, um die Anderungen zu speichern.

> Die Anderungen werden auf dem Gerét gespeichert.

Es existiert kein Master-Passwort! Bei Verlust des Passwortes muss das Gerat eingeschickt
werden.
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8.1.3 Einstellungen exportieren

Mit der Funktion "Exportieren" werden alle Einstellungen und die Anwendung vom Gerat auf den PC
exportiert.

» [Exportieren] anklicken, um den Export der Einstellungen zu starten.

> Das Fenster "Speichern unter" wird angezeigt.

e o MR
. . . % Roaming » ifm electronic » ifmVisionAssistant » export - export durchsuchen

Organisieren Meuer Ordner

. com.adobeformscentral.FormsCentrz = Mame -:f\nclerungsclatum
 com.polycom.cmad [] deviceConfig_03XLio.03xlixefg 03.08.2017 10:50
J Freeplane
. Greenshot
. Help
. Hewlett-Packard
. hpglog
. Identities
., IDMComp
J ifm electronic
. ifmVisionAssistant
. capture
. crashDumps
. export
. export_Collision_Avoidance

mlimin Adeal e

Dateiname:  deviceConfig_03XLxco3xlixcfg

Dateityp: | Config File (*.03xlxxcfg)

“ Ordner ausblenden Speichern ‘ I Abbrechen I

» Namen eingeben und [Speichern] anklicken.

> Die Einstellungen werden in eine Datei mit der Endung .03x1xxcfg gespeichert.

8.1.4 Einstellungen importieren

Die Funktion "Importieren" importiert die Einstellungen und die Anwendung getrennt oder zusammen.
Folgende Optionen werden importiert:

e Globale Einstellungen (Einstellungen im Fenster "Allgemein™)
e Netzwerk (Einstellungen im Fenster "Netzwerk")

e Anwendungseinstellungen (Einstellungen der Anwendung)

Vorhandene Einstellungen und die Anwendung werden beim Importieren Uberschrieben.

» Falls erforderlich, die vorhandenen Einstellungen vorher exportieren.

» [Importieren] anklicken, um den Import der Einstellungen zu starten.

42



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

> Das Fenster "Offnen" wird angezeigt.

B X
- = . * Roaming » ifm electronic » ifmVisionAssistant » export L export durchsuchen L

Organisieren » Neuer Ordner = ~ [0 @

. detimmch Name Anderungsdatum Typ

.. AppData ] ] - g
. || deviceConfig_03X1wco3xlicfg (03.08.2017 10:50 O3X1XXCFG
o, Roaming

. Adobe

j ATI

. com.adobeformscentral FormsCentralF —

., com.peolycom.cmad =
. Freeplane

. Greenshot

. Help

. Hewlett-Packard

. hpglog

. Identities

., IDMComp

, ifm electronic

. ifmVisionAszistant

. capture

Dateiname: - [Config File (*.03xlxccfg) V]

’ Offnen ] ’ Abbrechen ]

» Gewiinschte Datei mit der Endung .03x1xxcfg auswahlen und [Offnen] anklicken.

> Das Fenster "Import Auswahl" wird angezeigt.
Import Auswahl
Bitte die Einstellungen auswahlen, welche importiert werden sollen.

Globale Einstellungen

Ersetzt globale Einstellungen wie Sensorname und
Beschreibung.

Netzwerk

Ersetzt Netzwerkeinstellungen. Hinweis: Nach dieser Anderung
muss das Gerit neu gestartet werden und die Verbindung zum
Bedienprogramm neu aufgebaut werden

Anwendungseinstellungen

Ersetzt alle vorhandenen Anwendungen mit denen in der
ausgewdhlten Datei.

Abbrechen

» Zum Importieren die Schaltflache auf "Ein" stellen.
» [OK] anklicken.
> Die ausgewabhlten Einstellungen werden importiert.
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8.1.5 Firmware-Update installieren
Mit dem ifm Vision Assistant kann die Firmware des Gerates aktualisiert werden.

Im Gerat gespeicherte Einstellungen gehen durch das Aktualisieren der Firmware verloren.
Erstellen Sie vor dem Aktualisieren der Firmware eine Sicherungskopie der Einstellungen:

» Vor dem Aktualisieren der Firmware Einstellungen exportieren.

» Nach dem Aktualisieren der Firmware Einstellungen importieren.

Die Firmware-Updates sind im Internet verfiigbar: | www.ifm.com

=]

» Schaltflache [Aktualisieren] anklicken.

> Ein Hinweisfenster wird angezeigt.

Soll ein Firmware-Update installiert werden?

Soll ein Firmware-Update installiert werden? Es gehen dabei alle
Einstellungen (inklusive Applikationen) verloren.

Ok Abbrechen

» Hinweisfenster mit [Ok] bestatigen.

> Das Dateiauswahl-Fenster wird angezeigt.

» Firmware-Datei auswahlen.

> Eine Firmware hat die Dateiendung ".swu".

» Schaltflache [Offnen] anklicken.

Das Firmware-Update wird ausgefiihrt. Nach dem erfolgreichen Firmware-Update wird die Meldung
"Firmware erfolgreich aktualisiert" angezeigt.

Firmware erfolgreich aktualisiert
Die Firmware Aktualisierung war

erfolgreich und das Gerat startet mit
der neuen Firmware Version.

? Der ifm Vision Assistant stellt nach dem Firmware-Update die Verbindung mit dem Gerat neu her.
? Bei Problemen mit dem Firmware-Update siehe — ,9.3.1 Fehlermeldungen beim Firmware-
Update®.
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8.1.6 Werkseinstellungen

Um Daten wie Geratekonfiguration, Anwendung etc. auf dem Gerat zu I6schen, kann das Gerat auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.

1 Vorhandene Einstellungen und die Anwendung werden beim Zurticksetzen auf Werkseinstellungen
=) geldscht. Die Firmware wird beim Zurlcksetzen auf die Werkseinstellungen nicht auf die ab Werk
installierte Firmware zurtickgesetzt.

» Falls erforderlich, die vorhandenen Einstellungen vorher exportieren.

o ] Die Firmware wird beim Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen nicht auf die ab Werk installierte
1) Firmware zurlickgesetzt.

» [Zurlcksetzen] anklicken.

> Ein Hinweisfenster wird angezeigt.

Auslieferungszustand

Soll alles auf den Auslieferungszustand zuriickgesetzt werden?

ok Abbrechen

» Hinweisfenster mit [Ok] bestatigen.
> Alle Einstellungen werden zurlickgesetzt.

> Die Geratekonfiguration wird geschlossen und die Start-Bildschirmseite wird angezeigt.
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8.1.7 Neustart

Die Funktion "Neustart" startet das Gerat neu.
» [Neustart] anklicken.
> Ein Hinweisfenster wird angezeigt.

Gerdt neu starten

Soll das Gerdt neu gestartet werden?

Ok Abbrechen

» Hinweisfenster mit [Ok] bestatigen.

> Der Neustart wird ausgefuhrt.

Neustart des Gerdtes
C Bitte warten.

> Der ifm Vision Assistant baut die Verbindung zum Gerat neu auf.

C Verbindung wird hergestellt

192.168.0.69 - Mew sensor

o Verbunden

Erfolgreich verbunden.

> Die Geratekonfiguration wird geschlossen und das Monitoringfenster wird angezeigt.

! Wenn die neue Verbindung zum Gerat fehlschlagt, Gerat mit Q auf der Start-Bildschirmseite
suchen oder manuell verbinden (— ,4 Start-Bildschirmseite®).
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8.2 Netzwerk
Im Fenster "Netzwerk" werden die Netzwerkeinstellungen des verbundenen Gerates eingestellt.

5 ] Wenn ein neues Gerat angeschlossen und automatisch gefunden wird, sind die Standard-
i Netzwerkdaten bereits eingetragen.

» Fenster [Netzwerk] anklicken.

> Die Netzwerkeinstellungen werden im Fenster "Netzwerk" angezeigt.

Gerétekonfiguration

Netzwerk
Allgemein

DHCP
Netzwerk

My IP-Adresse
0 2 .1 6 8069

Verbunden iiber Link-locak 169.254.101.253

Subnetz-Maske
220 50 20 55905 5 )

Gateway

19 2 1 b

MAC-Adresse 00:02:01:40:65:FD

Sensarfenster New sensor (169.254.101.253) Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriehszeit Od 1h 15min

Funktionen im Fenster "Netzwerk"

Feld Schaltflache Beschreibung
DHCP - DHCP ein- oder ausschalten
Ein Bei eingeschalteten DHCP bezieht das Gerat die Netzwerkeinstellungen
aus dem Netzwerk.
-Aus (Standard)
IP-Adresse Eingabefeld IP-Adresse des Gerates einstellen. Voreingestellt ist "192.168.0.69".
Subnetz-Maske Eingabefeld Subnetz-Maske des Netzwerks einstellen. Voreingestellt ist "255.255.255.0".
Gateway Eingabefeld Gateway des Netzwerks einstellen. Voreingestellt ist "192.168.0.201".
MAC-Adresse MAC-Adresse Die MAC-Adresse des Gerates wird angezeigt.
Speichern L Speichert die Netzwerkeinstellungen.
=l
Abbrechen N Verwirft die Netzwerkeinstellungen.
o\
1 | Wenn die neue Verbindung zum Gerét fehlschlagt, Gerat mit Q auf der Start-Bildschirmseite
suchen oder manuell verbinden (— ,4 Start-Bildschirmseite®).
o ] Der ifm Vision Assistant stellt nach dem Speichern der Netzwerkeinstellungen die Verbindung mit
1) dem Gerét neu her.
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8.3 NTP

Im Fenster "NTP" wird die Echtzeituhr des Gerates eingestellt (Network Time Protocol).

Im Gerat ist eine Echtzeituhr integriert, welche Uber NTP synchronisiert werden kann. Beim Verwenden
mehrerer Gerate wird Uber NTP sichergestellt, dass die Echtzeituhren der Gerate synchron laufen.

» Fenster [NTP] anklicken.
> Die Einstellungen im Fenster "NTP" werden angezeigt:

Geréatekonfiguration

Allgemein
Netzwerk

NTP

New sensor (169.254.101.253)

Funktionen im Fenster "NTP"

Network Time Protocol
NTP aktivieren

NTP Server

el sdsb s

i1 6 9.2 54 .10 1.

Max. Anzahl von Anfragen zu den NTP Servern

2

Aktuelle gesetzte Gerdtezeit: 13.07.17 14:25

Firmware Ver 0.2.28 [Angehalten] Betriebszeit 0d 1h 25min

Feld Schaltflache Beschreibung
NTP aktivieren - NTP ein- oder ausschalten
Ein Bei eingeschalteten NTP bezieht das Gerat das Datum und die Uhrzeit aus dem
Aus (Standard)
NTP Server . Der eingestellte NTP-Server hat bei der letzten Anfrage geantwortet.
grun
NTP Server . Der eingestellte NTP-Server hat bei der letzten Anfrage nicht geantwortet.
rot
NTP Server . Der eingestellte NTP-Server wurde noch nicht angefragt.
grau
NTP Server IP-Adresse IP-Adresse des eingestellten NTP-Servers.
Server p Flgt den NTP-Server hinzu.
hinzufiigen . L
Léschen g Léscht den NTP-Server.
I
Max. Anzahl Eingabefeld Maximale Anzahl von Anfragen einstellen. Antwortet der NTP-Server innerhalb der
von Anfragen eingestellten Anzahl von Anfragen nicht, wird der NTP-Server zukuinftig ignoriert.
Aktuell gesetzte | Datum und Uhrzeit Anzeige des zuletzt im Gerat gespeicherten Datums und Uhrzeit.
Geratezeit
Speichern ) Speichert die Netzwerkeinstellungen.
=l
Abbrechen N Verwirft die Netzwerkeinstellungen.
NS
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9 Anhang

9.1 Netzwerkeinstellungen

5 ) Die folgenden Netzwerkeinstellungen beschreiben die Vorgehensweise fir PCs mit installiertem
) Betriebssystem Windows 7.

Das Andern der Netzwerkeinstellungen am PC erfordert Administratorrechte.

Folgende Ports missen offen sein (ggf. Einstellungen der Firewall anpassen):

e UDP: 3321
e TCP/HTTP: 80 und 8080
e TCP: 50010

» [Netzwerk- und Freigabecenter] 6ffnen.

=l

Q ev‘ b Systemsteuerung » Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter v [ ¥4 M| Systemsteuerung durchsuchen R

Startseite der Systemsteuerun . L . - . ]
. 3 Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie

Drahtlosnetzwerke verwalten Verbindungen ein.

Adaptereinstellungen dndem E:.I_i_‘ = [¥) (%) GesamtUbersicht anzeigen

MONDWINDE Nicht identifiziertes Netz.. Internet
(dieser Computer)

Enweiterte
Freigabeeinstellungen andern

Aktive Netzwerke anzeigen Verbindung herstellen oder trennen

== Nicht identifiziertes Netzwerk Zugriffstyp: Kein Internetzugriff
Offentliches Netzwerk Verbindungen: 47 Lokales Netzwerk

Netzwerkeinstellungen dndern

‘"ﬁ- Neue Verbindung oder neues Netzwerk einrichten
-

Richtet eine Drahtlos-, Breitband-, Einw&hl-, Ad-hoc- oder VPN-Verbindung bzw. einen Router oder
Zugriffspunkt ein.

Siehe auch “Wad Verbindung mit einem Netzwerk herstellen
=

Heimnetzgruppe Stellt (erneut) eine Verbindung mit einem Drahtlosnetzwerk, verkabelten Netzwerk,
) Einwahlnetzwerk oder VPN-Netzwerk her.

Internetoptionen

Windows-Firewall ‘% Heimnetzgruppen- und Freigabeoptionen auswahlen

m&alich ariff auf Dateien und D ker auf anderen Netzwerkcompute

=

14.08.2015

[ N3

» Unter [Verbindungen] den Namen des lokalen Netzwerks anklicken.

> Das Fenster "Status von ..." des lokalen Netzwerks wird gedffnet.
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== 5= |

l:t' » Systemsteuerung P Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter - | 3 || Systemsteuerung durchsuchen L |

Q -
U Status von Lokales Netzwer- u_ hten Sie
Allgemein

Startseite der Systemsteuerung

Zeigen Sie die gru

Drahtlosnetzwerke verwalten Verbindungen ein.

Adaptereinstellungen andem 1Ay bersicht anzeigen
. e Verbindung
EVEIELE TPv4-Konnektivitdt: Kein Internetzugriff
Freigabeeinstellungen andern MONDWINDE ’ 9
(dieser Computer) TPv6-Konnektivitat: Kein Netzwerkzugriff

Aktive Netzwerke anzeig Medienstatus: Aktiviert llen oder trennen

04:36:16
100,0 MBit/s

Dauer:

Ubertragungsrate:

F==¢ Nicht ident]

Offentliches

Netzwerkeinstellungen &

Aktivitat
W Neue Verbind -
Richtet eine Di Gesendet L. Empfangen einen Router oder
Zugriffspunkt € -
Bytes: 78.990.029 3.578.792.881
Siehe auch Sda¥ Verbindung mi
=
Heimnetzgruppe Stellt (erneut) &

Einw&hinetzwe “,JElgens:haﬁen ] [ "',JDeabmvleren I [ Diagnose

Internetoptionen

Windows-Firewall “& Heimnetzgrup

Ermdalicht Zudy

1636 ||

14.08.2015

_|

» [Eigenschaften] anklicken.

> Das Fenster "Eigenschaften von ..." des lokalen Netzwerks wird geoffnet.

===

fj » Systemsteuerung b Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter - | +y || Systemsteuerung durchsuchen S |

0;

Startseite der Systemsteuerung Zeigen Sie die grur 0 ] S
] 4 Eigenschaften von Lokales Netzwerk

Drahtlosnetzwerke verwalten Verbindungen ein. —
Adaptereinstellungen dndern P-.. Netzwerk | Freigabe Feigen
I
Erweiterte Verbindung herstellen iiber:
MONDWINDE

Freigab tell and
pRtgsbeetnstaliungen ancags (dieser Computer) '.i'.' Broadcom NetLink (TM) Gigabit Ethernet

Aktive Netzwerke anzeig ennen

Diese Verbindung verwendetfolgende Elemente:
F== Nicht identi

Bffentliches| 5Delerm|n|st\c Netwark Enhancer -
1B Qos-Paketplaner

5Da(e\' und Druckerfreigabe fiir Microsoft-Netzwerke —
[« Intemetprotokoll Version 8 (TCP/IPvE)
i Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)

[

Netzwerkeinstellungen ar

"xu Neue Verbindul b E/A-Treiber fur Verbindu hicht-Topol L L
=" Richtet eine Dr i Antwort fiir Verbindungsschicht Topologieerkennung - I oder
Zugriffspunkt & 4| LU} ’

- _ Deinstallieren Eigenschaften
Siehe auch Sl Verbindung mi

. = Stellt t Beschreibung

Heimnetzgruppe tellt (erneut) g TCP/IP. das Standardprotokoll fiir WAN-Netzwerke. das den
Einwahinetzwe) Datenaustausch liber verschiedene, miteinander verbundene
Netzwerke ermoglicht.

Internetoptionen

Windows-Firewall ‘& Heimnetzgrup

Ermaalicht Zud ' die

OK Abbrechen

» [Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)] auswahlen.
» [Eigenschaften] anklicken.

> Das Fenster "Eigenschaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)" wird gedffnet.
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=
©©7|§p'-' » Systemsteuerung » Netzwerk und Internet » Netzwerk- und Freigabecenter - | +y H Systemsteuerung durchsuchen gel |
Startseite der Systemsteuerun: . . . . B
Z 2 Zeigen Sie die grun| Stan Laleal I Hrrhﬂn Sie
‘ . [T 53
Drahtlosnetzwerke veraain Verbi ndungen ein. &+ Eigenschaften von Lokales Netzwerk ‘

a . 4 Eigenschaften von Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv... ’@ X4 J
Adaptereinstellungen dndern f,ll Ne En
Erweiterte Allgemein
Freigabeeinstellungen dndern MONDWINDE N N 3 )

(dieser Computer) IP-Einstellungen kiinnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
Netzwerk diese Funktion unterstiitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
Aktive Netzwerke anzeig den Netzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu En
beziehen.
F== Nicht identi g 7)IP-Adresse automatisch beziehen =
Offentliches @) Folgende TP-Adresse verwenden:
IP-Adresse: 192 .168 . 0 . 1
Netzwerkeinstellungen &1 Subnetzmaske: 255 .255.255. 0
<M Neue Verbindy Standardgateway: 192 .168 . 0 .201
=
Richtet eine Dr| er
Zugriffspunkt d DNS-Serveradresse automatisch beziehen
@) Folgende DNS-Serveradressen verwenden:
Siehe auch ge  Verbindung mi Bevorzugter DNS-Server: L]
-
Heimnetzgruppe S,m"t_ (erneut) ¢ Alternativer DNS-Server:
R Einwahinetzwe|
Internetoptionen
) ) ["]Einstellungen beim Beenden berprifen
Windows-Firewall ‘% Heimnetzgrup
Ermoalicht Zud ' | | b4

» Option [Folgende IP-Adresse verwenden:] auswahlen.
» Folgende Standardwerte einstellen:

e |P-Adresse: 192.168.0.1

e Subnetzmaske: 255.255.255.0

e Standardgateway: 192.168.0.201
» [OK] anklicken.

9.2 Glossar
Amplitude

Bezieht sich auf die Reflektivitat der Objekte im Infrarotbereich: Das Gerat stellt das Messergebnis in
Graustufen dar — je starker die Reflexion, desto heller ist der Grauton.

Betriebsmodus

Standardmafig aktiver Modus. Die Anwendung wird ausgefuhrt.

NTP

NTP ist die Abkirzung fur das Network Time Protocol. Das Protokoll wird flr das Synchronieren von
Datum und Uhrzeit Uber paketbasierte Netzwerk verwendet.

Pixel

Einzelner Datenpunkt in einem 2D/3D-Bild.

51



ifm Vision Assistant 3D-Kamera O3X1xx

9.3 Fehlermeldungen

9.3.1 Fehlermeldungen beim Firmware-Update

Das Firmware-Update kann mit einer der folgenden Fehlermeldungen fehlschlagen:

Fehlermeldung

Losung

Kein Firmware-Update auf der t...
Gerdt hat eine dynamische IP-Adresse,

Firmware-Update wird deshalb nicht
unterstiitzt Gerdt auf statische

Das Gerat hat eine dynamische IP-Adresse oder ist auf DHCP
eingestellt.

» Netzwerkeinstellungen des Gerates auf eine statische IP-
Adresse andern.

> Nach dem Speichern der Einstellungen versucht der
ifm Vision Assistant die Verbindung automatisch aufzubauen.

Firmwareupdate fehlgeschlagen

Starten des Wiederherstellungsmodus
fehlgeschlagen. [120001]

Firmwareupdate fehlgeschlagen

Installieren des Firmware-Updates
fehlgeschlagen. [120003]

Firmwareupdate fehlgeschlagen

Dateilibertragung auf Gerat
fehlgeschlagen. [120002]

1. ifm Vision Assistant neustarten.

2. Q anklicken.

> Der ifm Vision Assistant sucht Gber Ethernet nach
angeschlossenen Geraten.

3. Schaltflache des gefundenen Gerates anklicken.

> Die Meldung "Wiederherstellungsmodus lauft" wird
angezeigt:

Wiederherstellungsmodus l5uft

Hier klicken um das System neu zu
starten.

4. Die Meldung "Weitere Firmware installieren" anklicken:

Weitere Hrmware installieren
Wenn das Gerdt nicht mehr starten

kann kdnnen Sie eine andere Firmware
ausprobieren.

5. Firmware-Update installieren (— ,8.1.5 Firmware-Update
installieren®).
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