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1 Vorbemerkung

Die Betriebsanleitung ist Bestandteil des Gerates. Sie richtet sich an fachkundige
Personen im Sinne von EMV-Richtlinie, Niederspannungsrichtlinie und Sicher-
heitsvorschriften.

Die Betriebsanleitung enthalt Angaben zum korrekten Umgang mit dem Produkt.
Lesen Sie die Anleitung vor dem Einsatz, damit Sie mit Einsatzbedingungen,
Installation und Betrieb vertraut werden.

Befolgen Sie die Sicherheitshinweise.

1.1 Verwendete Symbole

Handlungsanweisung
Reaktion, Ergebnis
Querverweis

Wichtiger Hinweis
Fehlfunktionen oder Storungen sind bei Nichtbeachtung maglich.

>

>

Information
Erganzender Hinweis.
O LEDaus

® |[EDan

¥ LED blinkt

X LED blinkt schnell
O X 2 LEDs blinken im Wechsel



2 Sicherheitshinweise

Befolgen Sie die Angaben der Betriebsanleitung.

Unsachgemalie Verwendung kann zu Fehlfunktionen des Gerats fuhren. Infol-
gedessen sind Sach- und/oder Personenschaden im Anlagenbetrieb moglich.
Beachten Sie daher alle Hinweise zur Installation und Handhabung des Gerats

in diesem Dokument. Beachten Sie auch die Sicherheitshinweise fur den

Betrieb der Gesamtanlage. E

Bei Missachtung von Hinweisen oder Normen, insbesondere bei Eingriffen und/
oder Veranderungen am Gerat, ist jede Haftung und Gewahrleistung ausge-
schlossen.

Das Gerat darf nur von einer sicherheitstechnisch geschulten Elektrofachkraft
eingebaut, angeschlossen und in Betrieb gesetzt werden.

Zutreffende technische Normen im Rahmen der jeweiligen Anwendung bertck-
sichtigen.

Bei der Installation die Anforderungen der Norm EN 60204 bertcksichtigen.

Anschluss und Verlegung aller Leitungen entsprechend der EN ISO 13849-2
D.5.2 (Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steue-
rungen) durchfihren.

Bei Fehlfunktion des Gerates setzen Sie sich mit dem Hersteller in Verbindung.
Eingriffe in das Gerat sind nicht zulassig.

Vor Beginn der Arbeiten Gerat extern spannungsfrei schalten. Gegebenenfalls
auch unabhangig versorgte Relais-Lastkreise abschalten.

Nach der Installation des Systems komplette Funktionsprufung durchfuhren.

Gerat nur in spezifizierten Umgebungsbedingungen einsetzen (— 11 Tech-
nische Daten).
Besondere Umgebungsbedingungen beim Hersteller anfragen.

Einsatz nur innerhalb der bestimmungsgemalien Verwendung (— 4 Bestim-
mungsgemale Verwendung).



3 Lieferumfang

« 1 Sicherer Stillstandswachter DA102S inklusive 5 Combicon-Steckern mit
Schraubklemmen

* 1 Originalbetriebsanleitung "Sicherer Stillstandswachter"
Sachnummer 80001217.

Sollte eines der genannten Bestandteile nicht vorhanden oder beschadigt sein,
wenden Sie sich bitte an eine der ifm-Niederlassungen.

4 Bestimmungsgemafe Verwendung
Das Gerat ist ein 2-kanaliges Impulsauswertesystem zur sicheren Erkennung
einer Drehzahlunterschreitung oder eines Stillstandes eines Objektes.

Zur Auswertung benotigt das Gerat 2 Impulsgeber (pnp-schaltende Sen-
soren mit Funktion "SchlielRer").

Der sichere Zustand ist, wenn die Ausgangskontakte (13-14 und 23-24) des
Gerates geoffnet sind.

ifm electronic gmbh Ubernimmt keine Gewahrleistung fir die Funktion und
das Zusammenspiel des Gerates mit Geraten anderer Hersteller.

Eine Eignung des Gerates fur einen bestimmten Anwendungszweck kann
nicht zugesichert werden und ist durch den Anwender sicherzustellen.

Das Gerat kann eingesetzt werden in Anwendungen bis

« PLegemal ISO 13849-1
« SIL 3 gemal IEC 61508
« Sl 3 gemal EN 62061



4.1 Auflagen zur Hardware-Projektierung
Der Einsatz des Gerates hat unter Beachtung der folgenden Auflagen zu erfolgen:

4.1.1 Produktunabhangige Auflagen

Die sicherheitstechnischen Anforderungen der jeweiligen Applikation mussen mit
den hier zugrunde gelegten Anforderungen Ubereinstimmen.

Die in dieser Anleitung angegebenen technischen Daten missen eingehalten wer-
den. Bei allen extern an das System angeschlossenen Sicherheitsstromkreisen ist E
das Ruhestromprinzip einzuhalten.

Durch administrative Mallnahmen mussen in der Anwendung folgende Punkte
sichergestellt werden:

 Die im Betrieb befindlichen Gerate des Typs "Sicherer Stillstandswachter”,
DA102S missen innerhalb einer Zeitspanne von maximal 6 Monaten (intermit-
tierender Betrieb) einem Einschaltvorgang (Selbsttest) unterzogen werden.
Der Selbsttest erfolgt durch Einschalten der Versorgungsspannung.
(— 7.2 Versorgungsspannung)

» Die sicherheitsrelevanten Relaiskontakte mussen mit entsprechenden Siche-
rungen von 3,6 A als Kurzschluss-/Uberlastschutz geschutzt werden.
(— 7.6 Schaltausgange 13-14 und 23-24)

4.1.2 Produktabhangige Auflagen

Bei Fehlern innerhalb des Geréts, die zum Ubergang in den als sicher definierten
Zustand fuhren, ist das Gerat auszutauschen.

Ein fehlerhaftes Gerat ist an den Hersteller zurickzusenden.



5 Funktion
5.1 Blockschaltbild
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1. Versorgungsspannung 4. Ruckfuhrkontakt
2. Eingange 9. Schaltausgange "Stillstand"
3. Schaltpunkteinstellung (Briicken) 6. Transistorausgang "Fehler"

5.2 Funktionsweise

Das Gerat ist ein 2-kanaliges Impulsauswertesystem zur sicheren Erkennung von
Drehzahlunterschreitung bzw. Stillstand. Dazu nimmt das Gerat die Impulsfolgen
von 2 angeschlossenen Impulsgebern auf.

Die Mikroprozessoren berechnen die daraus resultierende Frequenz. Durch einen
standigen Frequenzvergleich von Ist- und Sollwert erkennt das Gerat das Unter-
schreiten des eingestellten Schaltpunktes.



5.3 Schaltfunktion

Im Sinne einer "sicheren Stillstandsmeldung" ziehen die Ausgangsrelais bei Unter-
schreiten des Schaltpunktes oder bei Stillstand an.

Die Ausgangsrelais K1/K2 schalten (ziehen an), wenn der eingestellte Schaltpunkt
um 5 % unterschritten wird. Sie schalten zuriick (fallen ab), wenn der eingestellte
Schaltpunkt um 5 % Uberschritten wird.

[Hz]

&

1,05 A
1,00

0,95 A

t ——

Schaltfunktion 1. Schaltausgange schlielen
z.B. Schaltpunkteinstellung 1 Hz Meldung "Stillstand"
2. Schaltausgange offnen
Meldung "kein Stillstand"

5.4 Schaltpunkteinstellung

Uber eine externe Beschaltung kann aus 4 vorgegebenen Werten ein Schaltpunkt
ausgewahlt werden (0,2/0,5/1/2 Hz).
(— 7.3 Schaltpunkteinstellung)

5.5 Schaltausgange 13-14 und 23-24

Jeder Eingangskanal wirkt auf ein Ausgangsrelais.
Die SchlieRerkontakte der Ausgangsrelais K1/K2 sind in Reihe geschaltet. Die
Schaltausgange sind geschlossen, wenn beide Ausgangsrelais geschaltet haben.

Mit den Schaltausgangen kann z.B. eine Tlrzuhaltung angesteuert werden.



5.6 Transistorausgang Y7

Der Transistorausgang Y7 stellt ein nicht sicherheitsgerichtetes Signal zur Mittei-
lung an eine SPS bereit.

Status Transistorausgang Y7
Normalbetrieb (kein Fehler) HIGH (EIN)
Fehler LOW (AUS)

Die Ausgangskenndaten sind kompatibel mit den Eingangskenndaten von strom-
ziehenden Eingangen des Typs 1, 2, 3 nach EN 61131-2.
5.7 Impulsgeber (Sensoren)

Als Impulsgeber werden 2 pnp-schaltende Sensoren mit Ausgangsfunktion
"Schliefer" an das Gerat angeschlossen.

Die Position der Sensoren und die Ausfuhrung der Bedampfungselemente ist nicht
beliebig, da ein Sensor immer bedampft sein muss.

(— 6.3 Anordnung der Bedampfungsnocken)

5.8 Sensor-Uberwachungen

Um falsche Stillstandsmeldungen zu verhindern, werden die Sensoren wahrend
des Betriebes der Anlage standig uberwacht.

5.8.1 Impulsvergleich Eingang 1 und 2

Durch einen standigen Impulsvergleich wird ausgewertet, ob die Impulsfre-
quenzen der beiden Sensoren voneinander abweichen.

Fallt wahrend des Betriebes ein Sensor auf Grund eines mechanischen oder
elektrischen Fehlers aus, kommt es zur Unterbrechung der sonst identischen
Impulsfolge (f1 # 2).

Dies wird im Sinne der "sicheren Stillstandstberwachung" nicht als Drehzahlunter-
schreitung gewertet.

Die Ausgangsrelais K1/K2 schalten nicht, es gibt eine Fehlermeldung.

5.8.2 Mechanische Vorgaben an Bedampfungsnocken und Liicken

Durch die Puls/Pause-Anordnung der Bedampfungsnocken und Licken wird
sichergestellt, dass immer mindestens ein Sensor bedampft ist.

10



Demnach darf die Licke zwischen den Bedampfungsnocken nicht so grol3 sein,
dass beide Sensoren gleichzeitig einer Liicke gegentber stehen und unbedampft
sind.

Das Gerat uberwacht permanent, ob diese Vorschrift erfullt ist.
Bei einer Verletzung dieser Vorschrift liegt ein Fehler vor und das Gerat geht in
den sicheren Zustand.

(— 6.3 Anordnung der Bedampfungsnocken)

5.9 Fehlermeldung E

Erkennt das Gerat einen Fehlerzustand, werden die Schaltausgange im sicheren
Zustand gehalten.
Die LED "Fault" leuchtet und der Transistorausgang Y7 offnet (Zustand "LOW").

Definition "sicherer Zustand":

* Ausgangsrelais K1/K2 fallen ab
 Schaltausgange 13-14 und 23-24 werden geoffnet
* keine Stillstandsmeldung

E Die Fehlermeldung wird durch Unterbrechen der Versorgungsspannung
zuruckgesetzt.

5.10 Ruckfuhrkontakt
Das Gerat uberwacht mit einem Ruckflhrkontakt die Position der Zuhaltung.

« Startet eine Bewegung, fallen die Ausgangsrelais K1/K2 ab.
Die Schaltausgange werden gedffnet.
Die Ausgangs-LEDs K1/K2 blinken, wenn der Ruckfuhrkontakt geoffnet ist.

* Ist die Eingangsfrequenz groRer als der Schaltpunkt und der Ruckfuhrkontakt
wird geoffnet, blinken die Ausgangs-LEDs K1/K2.
Bei einem anschlieRenden Stillstand und weiterhin geoffnetem Ruckfuhrkreis
ziehen die Ausgangsrelais K1/K2 nicht an.
Die Schaltausgange bleiben geoffnet.

E Es erfolgt keine Fehlermeldung.
Transistorausgang Y7 bleibt geschlossen (Zustand "HIGH").

(— 7.5 Ruckfuhrkontakt)

11



6 Montage

6.1 Montage des Gerates

» Das Gerat auf eine Normschiene in einem staub- und feuchtigkeitsgeschitzten
Gehause montieren (mind. IP54 - Verschmutzungsgrad 2).

6.2 Montage der Impulsgeber (Sensoren)

» Impulsgeber mechanisch getrennt voneinander montieren.
(Nicht gemeinsam an einem Haltewinkel.)
» Leitungen zu den Impulsgebern separat und geschutzt verlegen.

6.3 Anordnung der Bedampfungsnocken

Die Anordnung der Bedampfungsnocken und der Licken muss sicher-
stellen, dass immer mindestens ein Sensor bedampft ist (— 5.8 Sensor-
Uberwachungen).

6.3.1 Beispiel Zahnstange

AD;< 3xD =4D‘
T ™
ol yau u
o L J
- 3xD . >25xD _

Mechanische Vorgaben
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6.3.2 Beispiel Nockenscheibe

Mechanische Vorgaben

13



7 Elektrischer Anschluss
» Nur 60/75°C Kupferleitungen verwenden.

m Unbelegte Klemmen nicht als Stutzpunktklemmen verwenden.

7.1 Anschliisse (Ubersicht)

Al ——20002
A2 DO P
A1 2000 I:> A3 |S33(S34S43|S44
A2 |Y4|Y5]|Y6|YT7
oo o AL |Y2|Le
00 O
C1 (13 14
C1 5000 | :: ; C2 123 24
C2 {I DT
Combicon Stecker
Stecker Klemme Anschluss
A1 L-, L+ Versorgungsspannung (—7.2)
Y2 Schaltpunkteinstellung (Briicken) (— 7.3)
A2 Y4,Y5 Ruckfuhrkontakt (— 7.5)
Y6 Schaltpunkteinstellung (Brlcken) (— 7.3)
Y7 Transistorausgang (—7.7)
A3 S34, 543 Impulseingange (—74)
S33, S44 Schaltpunkteinstellung (Briicken) (— 7.3)
Versorgungsspannung Sensoren (—7.4)
C1 13, 14 Schaltausgang 1
(— 7.6)
C2 23,24 Schaltausgang 2

14




7.2 Versorgungsspannung
» Versorgungsspannung des Gerates an Klemmen L+ und L- anschliel3en.

Im Fehlerfall kann das Gerat aus Sicherheitsgrunden nur durch Trennung der
Versorgungsspannung neu gestartet werden.
Daher empfiehlt es sich, einen RESET-Taster in Reihe zu L+ zu installieren.

24V DC 24V DC
if if
[ RESET
A1 | L- Y2 | L+ A1 | L- Y2 | L+
Versorgungsspannung RESET-Taster

m Das externe Versorgungsgerat muss uber eine sichere Trennung verflgen.
Im Fehlerfall darf die Versorgungsspannung den Wert von 60 V DC fur
maximal 200 ms uUberschreiten, ohne den Wert von 120 V DC zu Uber-
schreiten.

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung oder einem RESET fiihrt
das Gerat eine Selbstdiagnose durch. Diese Selbstdiagnose dauert ca. 6
Sekunden. Danach ist das Gerat betriebsbereit.

7.3 Schaltpunkteinstellung

» Den gewlinschten Schaltpunkt mit einer fest verdrahteten Briicke an den Klem-
men S33, S44, Y2 oder Y6 einstellen.

Schaltpunkt nur im spannungsfreien Zustand andern.
Im eingeschalteten Zustand fuihrt eine Anderung der Beschaltung zu einer
Fehlermeldung des Gerates.

Beschaltung Beschaltung

0,2 Hz S33[ |S44] [Y2]|Y6 1,0 Hz 3;33 saa| [y2 YI6
| — I | ]

0,5 Hz 533| |s44| [y2| | ve 2,0 Hz s33] [sa4] [v2] [ve

15



7.4 Impulsgeber (Sensoren)

» PNP-schaltende Sensoren mit Funktion "Schlieler" verwenden.
» Versorgungsspannung der Sensoren an Klemmen S33 und S44 anschlielen.
» Masseanschluss der Sensoren an Klemmen L- und Y4 anschlieRRen.

E1([E2
A1 | L- Y2(L+] A2 [Y4|YS|YE|YT7| A3 |S33|S34(543(S44
[
J‘ J‘ 24V DC
— e
24V DC
—_— e
Impulsgeber (Sensoren)

Stromaufnahme der Sensoren beachten.
Sensoren extern versorgen, wenn die Stromaufnahme tber der Strombe-
lastbarkeit der Klemmen S33 und S44 liegt (— 11 Technische Daten).

7.5 Ruckfuhrkontakt

» Ruckfuhrkontakt an Eingang A2 (Y4-Y5) anschlielen.
» Kenndaten des Eingangs beachten (— 11 Technische Daten).

E Wird die Uberwachungsfunktion nicht benétigt, kdnnen die Klemmen Y4-
Y5 dauerhaft gebriickt werden.

@

A2 [Y4|Y5(Y6|Y7 A2 |Y4|Y5[Y6|Y7

Ohne Uberwachung mit Briicke 1: Ruckfiihrkontakt (Offner)

16



7.6 Schaltausgange 13-14 und 23-24

» Die zu steuernde Last an die Ausgange C1 (13-14) und/oder C2 (23-24)
anschliel3en.

» Maximale und minimale Lastbedingungen beachten (— 11 Technische Daten).

C1 113 14 C2 |23 24
36A [l] K1 3,6A [l] K2 ]
L1 N L1 N
L+ GND L+ GND
Schaltausgange

7.7 Transistorausgang Y7

» Transistorausgang Y7 an den Meldeeingang der SPS anschliel3en.
» Kenndaten des Ausgangs beachten (— 11 Technische Daten).

A2 |Y4|Y5|Y6|Y7
Fault

Transistorausgang

17



8 Inbetriebnahme

Das Gerat ist nach dem Anlegen der Versorgungsspannung und der Selbstdiagno-
se betriebsbereit.

» Nach Montage und elektrischem Anschluss prifen, ob das Gerat sicher funki-
oniert.

9 Anzeigeelemente

QLR
(02Y021001%a)
(2] 9)01%
E1 |
K1 00 o Power
K2 00 o Fault
E2 |
QO
[T
Anzeigeelemente
LED Farbe Bedeutung (Normalbetrieb)
E1 gelb Eingangssignal Kanal 1
K1 Ausgangsrelais Kanal 1
E2 gelb Eingangssignal Kanal 2
K2 Ausgangsrelais Kanal 2
Power grun Versorgungsspannung
Fault rot Fehler

Detaillierte Zustandsbeschreibung und Fehlerbeschreibung (— 9.1 LED-Anzeigen
und Schaltverhalten)

18



9.1 LED-Anzeigen und Schaltverhalten

9.1.1 Allgemein
Status Power | Fault | K1,K2 | E1,E2 | Ausgange | Transistor
13-14, 23-24 Y7
Stillstand ® @) ® ) EIN HIGH
kein Stillstand ® O O ") AUS HIGH
Riickfiinrkontakt offen ® O ) 1 ") AUS HIGH
Uber-/Unterspannung ) | O *) *) *) HIGH
Verwendete Symbole (— 1.1)
*) aktueller Status
9.1.2 Externe Fehler
Status Power | Fault | K1,K2 | E1,E2 | Ausgange | Transistor
13-14, 23-24 Y7
S33 und S44
Kurzschluss gegen ® ® O X O AUS LOW
Masse oder Ug
Eingange 1 und 2
gleichzeitig "0" A R AUS LOW
Relaisfehler, z.B.
Kontakte verschweildt
wg. Uberlast oder ¢ ¢ l © AUS LOW
Lebensdauer erreicht
Unzulassige Impulsdif-
ferenz zwischen den o o O 1§ AUS LOW
Eingangen (f1 # f2)
Unzulassige Schalt-
punktumstellung ® ® O O X AUS LOW
wahrend des Betriebs

Verwendete Symbole (— 1.1)

19



9.1.3 Interne Fehler

Status Power | Fault | K1,K2 | E1,E2 | Ausgange | Transistor
13-14, 23-24 Y7
Gerateinterner Fehler | M | o o AUS LOW

Uber die LED "Power" wird ein Blinkcode ausgegeben.

Dieser Blinkcode ermdglicht dem Hersteller eine Analyse des gerateinternen Fehlers.

» Wird die Fehlermeldung trotz Unterbrechen der Versorgungsspannung nicht
zurickgesetzt, das Gerat austauschen (— 4.1.2 Produktabhangige Auflagen).

10 Wartung, Instandsetzung und Entsorgung
Bei sachgemalem Betrieb sind keine MaRnahmen fur Wartung und Instandhal-

tung notwendig.

» Produktunabhangige Auflagen beachten (— 4.1.1).
» Nach einem Fehlerfall das Gerat auf sichere Funktion prifen.

Das Gerat darf nur vom Hersteller repariert werden.

Entsorgen Sie das Gerat nach Gebrauch umweltgerecht gemal den gultigen
nationalen Bestimmungen.

20




11 Technische Daten

ecamabkzoo o
DA102S
Auswertesysteme
25 - 105 .
o222 " N =
° D
00 o I]

po o

100
355
i

LED /

@ g
|222xz) ] —:M‘éi-‘-‘ﬂ)
A151%)
®

1: Combicon Stecker mit Schraubklemmen
2: Befestigung auf Tragschiene

Ce ’\l Made in Germany
TWVNORD
Produktmerkmale
Safety Standstill Monitor
Auswertesystem flr eine sichere Stillstandsiiberwachung

fiir 2 pnp-schaltende Sensoren
4 Schaltpunkte wahlbar
Fehlermeldung

Entspricht den Anforderungen:
EN ISO 13849-1: Kategorie 4 PL e
IEC 61508: SIL 3

Einsatzbereich Uberwachung rotierender oder linearer Bewegungen auf Unterschreitung eines Sollwertes
(Stillstand)

Elektrische Ausfiihrung Relais

Betriebsspannung [V] 24 DC (19,2...30 DC); inkl. 5 % Restwelligkeit

Stromaufnahme [mA] =200

Schutzklasse I

Bereitschaftsverzégerungszeit [s] 6

Sensorversorgung 24V DC /=50 mA

Eingdnge

Eingangskenndaten Impulseingénge S34, 543:
"M =11V, 210 mA
"0m<=5V, £2mA
Eingangsspannung: < 36 V

Eingangsfrequenz [Hz] < 3500

Ausgangsfunktion 2 sicherheitsrelevante Schaltausgénge (potentialfreie Kontakte); 1 Fehlerausgang (P-
schaltend)

Kontaktbelastbarkeit 6A 250VAC/24VDC (26 mA)

Schaltspiele (mechanisch) = 10000 x 10°



Schaltspiele (elektrisch) 10000~

\\
g N
x \ ™
E 1000 AN N [N
B Y N
500 S N N 24V
® ~
- B
~ Tl _AC1: 230V
100 T Ll
— AC1S: ?sn V-
50 ~= T
DC13: 24V -
10 e ‘
01 0,5 1 2 3 45678910
@ [A] —
1: Schaltspiele; 2: Schaltstrom
Max. Schaltvermégen AC1:250V /B A
(DIN EN 60947-5-1 / EN 60947-5-1) AC15:230V/3 A
DC1:24VI/6A
DC13:24V/5A/01Hz
UL 508: B300 / R300
Kurzschlussschutz Die Kontakte sind mit Sicherungen mit einem Nennstrom < 3,6 A abzusichern.
Schaltpunkte 02/05/10/20Hz
Schaltfunktion Schaltausgéange 13-14 und 23-24 geschlossen bei Stillstand

Transistorausgang Y7 gedffnet (LOW) bei Fehler

Genauigkeit / Abweichungen

Hysterese [%] +5
Umgebungstemperatur [°C] -25..55
Schutzart IP 20
Gebrauchsdauer TM (Mission Time)  [h] < 175200, (20 Jahre)
Prifintervall T1 [Jahre] 0.5
Sicherheitstechnische [1/h]
Zuverlassigkeit PFHd 3,38 E-09
Gehausewerkstoffe PA (Polyamid)
Anzeige Spannung grin
Fehler rot

Schaltzustand 2x gelb
Eingangssignal 2x gelb

Elektrischer Anschluss
Anschluss Steckleiste Phoenix Contact MSTBO

Zubehér
Zubehér (mitgeliefert) Combicon Stecker mit Schraubklemmen

Bemerkungen

Verpackungseinheit [Stiick] 1
ifm electronic gmbh « Friedrichsiralie 1 - 45128 Essen — Technische Anderungen behalten wir uns ohne Ankindigung vor! — DE — DA1025-00 — 06.06.2013
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12 Prufungen / Zulassungen
Das Geréat wurde vom TUV-Nord gepriift und zertifiziert.

Die Entwicklung und Prufung des Gerates erfolgte unter Beriicksichtigung fol-
gender Richtlinien und Normen:

« 2006/42/EG Maschinenrichtlinie
« 2004/108/EG EMV-Richtlinie
«  73/23/EWG bzw. 93/68 Niederspannungsrichtlinie E

IS0 13849-1: 2008 Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen

« |EC 61508: 2011 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/
elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme

« EN 60204-1: 1997 (soweit anwendbar) Elektrische Ausristung von Maschinen
« UL508

13 Begriffe und Abkurzungen

Cat. Category Kategorie
Einstufung der sicherheitsbezogenen
Teile einer Steuerung beztglich
ihrer Widerstandsfahigkeit gegentber
Fehlern.
CCF Common Cause Failure Ausfall in Folge gemeinsamer Ursache
DC Diagnostic Coverage Fehleraufdeckungsgrad
MTTF Mean Time To Failure Mittlere Zeit bis zum Fehler
MTTF, Mean Time To Dangerous Mittlere Zeit bis zum gefahrbringenden
Failure Ausfall
PFH Probability of (dangerous) Wahrscheinlichkeit eines (gefahrbrin-
(PFHp) Failure per Hour genden) Ausfalls pro Stunde
PL Performance Level PL nach ISO 13849-1
SIL Safety Integrity Level SIL 1-4 nach IEC 61508
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
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14 EG-Konformitatserklarung

EG - Konformitatserklarung

EC Declaration of Conformity

Déclaration de conformité CE

Die EG-Konformitétserkldrung gilt for
falgendes Gerat:

Wir bestitigen die Ubsereinstimmung
mit den wesenllichen Anforderungen
der europdischen Richilinie{n):

2004/108/EG
2006/42/EG
2006/95/EG

Folgende
angewandl:

Mormi{en) wurde{n)

Mummer der EG-Baumuster-
beschainigung:

Da das oben erwdhnte
Sicherheitsbautell in Anhang IV der
Maschinenrichilinie erwahnt ist,
wurde folgende gemeldete Stelle
beigezogen fiir eine
EG-Baumusterprifung

Bevollmachtigte Person zur
Zusammenstellung der technischen

Unterlagen

The EC declaration of conformity
applies 1o the following unit:

Sicherer Stillstandswichter
Safety standstill monitor
Contrdleur d arrét de sécurité

DA1025

We confirm the conformity to the
essential requirements of the
European diractive(s):

2004/108/EC
2006/42/EC
2008/95/EC

The following slandard(s) was (wera)
applied:

EN 61000-6-3 : 2007
EM 61496-1 : 2004 +A1 : 2008
EN 62061 : 2005
EN 61508-1 : 2010
EN IS0 13849-1 : 2008
EM 50178 : 1997

Mumber of the EC lype- examination
cerificate:

44 205 11 391435-002

Since the annex IV of the Machinery
Directive mentions the above
indicated safety companent, the
following notified body has been
contacted for an EC lype examinalion

TV NORD CERT GmbH
Am TOV 1
30519 Hannmover
{Motified body number: 0044)

ifm electronic

ifm electronle gmbh

Friedrichstrale 1
45128 Essen

Germany

Telefon:  +49(0)201 /24 22 -0

Telefax:  +49(0)201 / 24 22 - 1200
Internet:  www.ifm.com
La déclaration de conformité GE

s'appligue & | apparell suivani:

Mous confirmaons la conformité aux
exigences essentielles de la (des)
direclive(s) européanne(s):

2004/108/CE
2006/42/CE
2008/95/CE

La (Les) norme(s) suivante{s) a (ont)
&té appliquée(s):

Muméro de |"atlestation CE de type:

Commea le composant de sécurité
indigqué ci-dessus figure & |lannexe
IV de la directive machines,
I'organisme nofifié suivant a dté
contacté pour un examen de lype

Perzon aulthorized for the compllation Personne autorizée de rassembler les

of the technical documents

documents techniques

A\
Volker Wiesemann, ifm ecomatic gmbh, Im Heidach 18, 88079 shronn
L -
Y f

Krassbronn, 06.06.2013 \- L} fes i (
(Ot und Diaturm der Ausstelung) {Unterschrifp LV, 'ful'ulfgang Shiegel,
{Place and date of issue) Entwicklungs
(Lieu at date de l'établissement) (Signature)

{Signature)

Dokument-Mr.: 8001000
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ifm electronic

Declaracion de conformidad CE

Dichiarazione di conformita CE

EU - tillverkardeklaration

La declaracidn de conformidad CE se
aplica al siguiente producto:

ifm electronic gmbh
Friedrichslrale 1
45128 Essen

Germany

Telefon:
Telafax:
Internat:

+40 (00201 /24 22-0
+49 (0)201 / 24 22 - 1200
www_ifm.com

EU-illverkardeklarationen géller fir
fiiljande apparat:

La dichiarazions di conformita CE &
valida per il seguente apparecchio;

Controlador de paro de seguridad
Controllore di sicurezza per arresto macchina
Stillestandsvakter for sikerhetsapplikationer

Cerlificamos la conformidad con los
requisitos esenciales de la(s)
directival{s) europea(s):

2004/108ICE
2006/42ICE
2006/95/CE

Se ha(n) aplicado la(s) siguiente(s)
normals);

MNamero del cerificado del examen
CE de tipo:

Dado que el componente de
seguridad anteriormente mencionado
figura en el anexo 1V de la Directiva
de Maguinas, el siguiente organismo
nolificado ha sido contactado para el
cerlificado del examen CE da tipo

Persona autorizada para la
composicitn de documantacion
l&cnica.

DA1025

Confermiamo la conformitd con |
requisili assenziali dellale)
direttivale) europeale):

Vi infyagar att alla vasentliga krav |
den (de) europeiska direktivet
(direktiven) &r uppfyllda:

2004/108/CE 2004/108/EG
2006/42/CE 2006/42/EG
2006/95/CE 2006/95/EG

La(e) seguente(i) mormafe) é{sono)
slatale) applicatale):

EN 81000-6-3 : 2007
EN 61496-1 : 2004 +A1 : 2008
EN 62061 : 2005
EM 61508-1 : 2010
EN I1SO 13849-1 : 2008
EN 50178 : 1997

Mumero dell'attestato di cerlificazione
CE:

Féljande standard{er) tillampas:

EU-typprovningscertifikatets
NUMMEr:

44 205 11 391435-002

Siceome il componente di sicurezza
di cui sopra & menzionato
nel'Appandice IV della dirstliva
macching, per una certilicaziona CE
é stalo contaltato I'ente di cui sollo

D& annex IV | maskindireklivet berar
ovan namnda sakerhelskomponent,
har foljande anmalda argan
kentaktats for en EU-typprovning

TUV NORD CERT GmbH
Am TOV A1
30519 Hannover
{Notified body number: 0044)

Persona autorizzata alla compilazione  Auktoriserad person fir
dalla documentaziona tecnica sammansislining av de lekniska
dokumenten

Volker Wiesemann, ifim ecomatic gmbh, Im Heidach 18, 88079 Kressbronn

Kressbronn, 06.06.2013

v o

i

1‘\_ -:._.a\ “;_r,/-

(Lugar y fecha de expedicion)
(Luagn @ data del rilascio)
{Ort och datum 167 ublardande)

(Firrma) 1./, wmlgmsmagal.hl
Emlwicklungsheiter r-

M® de documento: 8001000
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